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1 Wstep

1.1 Memo

Serial number:

PIN code:

Product registration key:

selling of stolen robotic lawnmowers.

The Product registration key is a valuable document and must be stored in a safe place. This key is nhecessary for
example to register the product on GARDENA's website or unlock the robotic lawnmower in the event of a lost PIN
code. The product registration key is provided in a separate document in the product packaging.

If the robotic lawnmower is stolen, it is important to notify GARDENA of this. Contact GARDENA customer service
and provide the robotic lawnmower's serial number so that it can be registered as stolen in an international databa-
se. This is an important step in the robotic lawnmower's theft protection which reduces interest in the buying and

The product's serial number consists of 9 digits and is shown on the product rating plate and packaging.

www.gardena.com

1.2 Opis produktu

Gratulujemy wyboru produktu o wyjatkowo wysokiej
jakosci. Aby uzyskac jak najlepsze efekty pracy kosiarki
zautomatyzowanej GARDENA, nalezy zapoznac sie z
zasadami jej obstugi. Niniejsza instrukcja obstugi
zawiera wazne informacje na temat kosiarki, sposobu jej
montazu i uzytkowania. Dodatkowe filmy instruktazowe,
uzupetniajgce niniejszg instrukcje obstugi, znajdujg sie
na stronie internetowej GARDENA (www.gardena.com).

Nalezy pamieta¢, ze to operator ponosi
odpowiedzialnos$¢ za wypadki i zagrozenie dla innych
ludzi i ich wiasnosci.

GARDENA nieustannie modernizuje swoje produkty i
zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian
dotyczacych konstrukcji, wygladu i dziatania swoich
produktéw bez uprzedzenia.

1.2.1 Capacity

The robotic lawnmower is recommended for lawn sizes
up to maximum capacity listed in the Dane techniczne
na stronie 54.

How big an area the robotic lawnmower can keep cut
depends primarily on the condition of the blades and the
type, growth and moisture of the grass. The shape of the
lawn is also significant. If the garden mainly consists of
open lawn areas, the robotic lawnmower can mow more
per hour than if the garden consists of several small
lawns separated by trees, flower beds and passages.

A fully charged robotic lawnmower mows for 60 to 80
minutes depending on the status of the battery and
lawn. Then the robotic lawnmower will charge for 60 to
70 minutes. The charging time can vary depending on
factors like the ambient temperature.

1.2.2 Technika koszenia

System kosiarki zautomatyzowanej oparty jest na
zasadzie efektywnosci i oszczedno$ci energii. W
przeciwienstwie do wielu zwyktych kosiarek, maszyny
zautomatyzowane tng trawe a nie odrywajg. Ta technika
czestej Scinki zwieksza jakosc¢ trawy. Trawy nie trzeba
zbiera¢ a mate ilosci Scietej trawy zmniejszajg ilo$¢

potrzebnych nawozéw. Dodatkowo kosiarka nie emituje
spalin, jest wygodna w uzytkowaniu i sprawia, ze trawnik
zawsze wyglada na zadbany.

Aby uzyskac¢ najlepsze wyniki, zalecamy koszenie
kosiarka zautomatyzowang gtéwnie przy suchej
pogodzie. Kosiarka zautomatyzowana moze réwniez
pracowac w czasie deszczu; wtedy jednak trawa
przykleja sie do urzadzenia, dodatkowo wystepuje
wieksze ryzyko $lizgania sie kosiarki na stromych
powierzchniach.
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Aby uzyskac¢ najlepsze efekty koszenia, noze powinny
by¢ w dobrym stanie. Aby noze pozostaty ostre jak
najdtuzej, wazne jest, aby na trawniku nie znajdowaty
sie gatezie, mate kamienie ani inne przedmioty.

Aby uzyskac jak najlepsze efekty koszenia, nalezy
regularnie wymienia¢ noze. Patrz Wymiana noZy na
stronie 42.

1.2.3 Working method

The robotic lawnmower automatically mows the lawn. It
continuously alternates between mowing and charging.

When the robotic lawnmower body hits an obstacle or
approaches the boundary wire the robotic lawnmower
reverses and selects a new direction. Sensors at the
front and back will sense when the robotic lawnmower is
approaching the boundary wire. The front of the robotic
lawnmower always passes the boundary wire by a
specific distance before the mower turns around. The
distance can be changed to adapt to the installation if
required.

The STOP button on the top of the robotic lawnmower is
used to stop the robotic lawnmower from operating out
on the lawn. The STOP button also needs to be pressed
if the robotic lawnmower is in an active status, but
standing still in the charging station. After STOP is
pressed it is possible to press the keypad and, for
example, go into the menu or change operating mode.
The PIN code must be entered and confirmed by
pressing the OK button before it is possible to start
again. The PIN code together with pressing the Start
button act as a start inhibitor.

1.2.4 Schemat poruszania sie

Schemat poruszania sie kosiarki zautomatyzowanej jest
losowy, co oznacza, ze nie jest on powtarzalny. Dzieki
takiemu systemowi koszenia trawnik jest zawsze
koszony réwnomiernie, a kosiarka zautomatyzowana nie
pozostawia widocznych linii koszenia.

1.2.5 Znajdowanie stacji tadujacej

Kosiarka zautomatyzowana porusza sie w sposéb
nieregularny, az dojedzie do przewodu
doprowadzajgcego. Nastepnie kosiarka podgza do stacji
tadujacej wzdtuz przewodu doprowadzajgcego. Przewdd
doprowadzajacy biegnie od stacji fadujacej w kierunku
na przyktad odlegtej czesci obszaru pracy lub przez
waskie przejscie. Jest potgczony z petlg ograniczajaca.
Dzieki niemu kosiarka szybciej i tatwiej odnajduje stacje
tadujaca.

4 - Wstep
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1.3 Product overview

AT T 10

Ilil-ﬁl-*":l-llll

The numbers in the figure represent:

NGO RN =

Body

Hatch to display and keypad
Stop button

Rear wheel

Front wheels

Charging station

Contact strips

LED for operation check of the charging station and
boundary wire

Cutting height adjustment

. Rating plate
11.
12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.

Display

Keypad

ON/OFF button

Cutting system

Blade disc

Handle

Chassis box with electronics, battery and motors
Battery cover

19.

20.
21.
22.
23.
24,
25.

26.

27.
28.
29.
30.

31.

Power supply (the appearance of the power supply
may differ depending on market)

Loop wire for boundary loop and guide wire
Couplers for loop wire

Pegs

Connector for the loop wire

Screws for securing the charging station

Measurement gauge for help when installing the
boundary wire (the measurement gauge is broken
loose from the box)

smart gateway power supply (only for smart SILENO
city)

Cable markers

Low voltage cable

smart gateway (only for smart SILENO city)

smart gateway LAN-cable (only for smart SILENO
city )

Operator’'s Manual and Quick Guide
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1.4 Symbole znajdujace sie na produkcie

S3a to symbole, ktére mozna znalez¢ na kosiarce
zautomatyzowanej. Nalezy sie z nimi doktadnie

zapoznac.

OSTRZEZENIE! Przed pierw-

ﬂ[——'l szym uruchomieniem kosiarki

zautomatyzowanej nalezy
uwaznie przeczytac instruk-

cje.

> >

OSTRZEZENIE! Przed pod-
niesieniem maszyny lub roz-

poczeciem konserwacji nale-
@ zy wigczy¢ mechanizm de-

zaktywujacy.

Przeprowadzenie przegladu
lub konserwac;ji kosiarki zau-
tomatyzowanej jest mozliwe
tylko wtedy, gdy jest ona wy-
taczona. Kosiarka zautomaty-
zowana jest wytgczona, gdy
lampka na przycisku Wt/Wyt
nie swieci sie.

OSTRZEZENIE! Zachowa¢
bezpieczng odlegtos¢ od ma-

I#ﬂ szyny podczas pracy. Rece i

stopy nalezy trzymac z dala

od obracajgcych sie nozy.

OSTRZEZENIE! Nie jezdzi¢

na maszynie. Nigdy nie nale-
zy ktasc¢ rak ani lub stép w po-

blizu kosiarki lub pod nig.

Ten produkt jest zgodny z obowigzujgcymi
dyrektywami WE.

Emisja hatasu do otoczenia. Warto$ci
natezenia emisji dla tego produktu
znajdujg sie w rozdziale zatytulowanym
Dane techniczne na stronie 54 oraz na
tabliczce znamionowe;j.

Wyrzucanie produktu tak, jak zwyktych
odpadkéw pochodzacych z gospodarstwa
domowego jest zabronione. Nalezy go
oddacé do recyklingu zgodnie z lokalnymi
przepisami prawa.

Nie wolno skracac, przedtuza¢ ani tgczy¢
przewodu niskiego napiecia.

Nie uzywac wykaszarki w poblizu
przewodu niskiego napiecia. Zachowaé
ostroznosé¢ podczas przycinania krawedzi,
wzdtuz ktérych potozono przewody.

Przed rozpoczeciem pracy lub
podniesieniem produktu nalezy wtgczyé
mechanizm dezaktywujgcy.

6 - Wstep
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2 Bezpieczenstwo

21 Definicje dotyczace bezpieczer'lstwa otoczenia w wyniku nieprzestrzegania instrukciji
obstugi.

Ostrzezenia, uwagi i informacje sg uzywane do

zwrocenia uwagi na szczegolnie wazne sekcje instrukc;ji

obstugi. Uwaga: stosuje sie, aby przekaza¢ wiecej informacji,

OSTRZEZENIE: Stosuije sig, gdy istnieje ryzyko ktdre sg przydatne w danej sytuacji.
powaznych obrazen lub $mierci operatora albo
0s6b postronnych w wyniku nieprzestrzegania

instrukcji obsiug. 2.2 General safety instructions

The following system is used in the Operator’'s Manual
to make it easier to use:

A UWAGA: Stosuije sig, gdy istnieje ryzyko +  Text written in ifalics is a text that is shown on the
uszkodzenia produktu, innych materiatow lub robotic lawnmower’s display or is a reference to
another section in the Operator's Manual.

« Text written in bold is one of the buttons on the
robotic lawnmower’s keypad.

» Text written in UPPERCASE and Jtalics refer to the
different operating modes available in the robotic
lawnmower.

2.2.1 WAZNE. PRZECZYTAC UWAZNIE PRZED ROZPOCZECIEM UZYTKOWANIA. ZATRZYMAC DO
PRZYSZtEGO WGLADU

Operator ponosi odpowiedzialnos¢ za wypadki lub spowodowanie zagrozenia wobec innych oséb
lub mienia.

Urzadzenie nie moze by¢ uzywane przez osoby (w tym dzieci) o ograniczonych zdolnosciach fi-
zycznych, sensorycznych lub umystowych ani osoby nieposiadajgce odpowiedniego doswiadcze-
nia czy wiedzy, chyba ze sg pod nadzorem lub zostaty poinstruowane na temat uzytkowania
urzgdzenia przez osobe odpowiedzialng za ich bezpieczenstwo. Dzieci muszg by¢ pod nadzo-
rem, aby nie mogty bawi¢ sie urzgdzeniem.

Urzadzenie moze by¢ uzywane przez dzieci, ktére ukonczyty 8. rok zycia, oraz przez osoby o og-
raniczonych zdolnosciach fizycznych, sensorycznych lub umystowych lub nieposiadajgce odpo-
wiedniego doswiadczenia i wiedzy, jesli sg one pod nadzorem lub zostaty poinstruowane w za-
kresie bezpiecznego uzytkowania urzgdzenia i rozumiejg wigzgce sie z nim zagrozenia. Przepisy
lokalne mogg narzucaé ograniczenia dotyczgce wieku operatora urzgdzenia. Dzieci nie mogg
bez nadzoru czysci¢ urzgdzenia ani przeprowadzaé jego konserwacji.

Nie wolno uzywac zasilacza z uszkodzonym przewodem lub wtyczkg. Zuzyty lub uszkodzony
przewdd zwieksza zagrozenie porazenia prgdem.

Akumulator nalezy tadowac w zatgczonej stacji tadujgcej. Nastepstwem nieprawidtowej obstugi
moze byc¢ porazenie prgdem, przegrzanie lub wyciek cieczy korozyjnej z akumulatora. W przy-
padku wycieku elektrolitu nalezy sptuka¢ go woda/neutralizatorem. Jezeli ptyn dostanie sie do

oczu, zasiegngc¢ porady lekarza.

Zgodnie z zaleceniem producenta nalezy korzysta¢ wytgcznie z oryginalnych akumulatorow. W
przypadku stosowania akumulatoréw innych niz oryginalne nie mozna zagwarantowac bezpie-
czenstwa produktu. Nie korzystac z baterii jednorazowego uzytku.

Przed wyjeciem akumulatora nalezy odtgczy¢ urzgdzenie od sieci zasilajgce;j.

OSTRZEZENIE: Nieprawidtowe uzytkowanie OSTRZEZENIE: Nie uzywaé kosiarki, gdy na
kosiarki zautomatyzowanej moze by¢ obszarze koszenia znajdujg sie ludzie (a
niebezpieczne. zwlaszcza dzieci) lub zwierzeta domowe.
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OSTRZEZENIE: Rece i stopy nalezy trzymaé z

A dala od obracajgcych sie nozy. Nie wolno
trzymac rak ani stop w poblizu obudowy ani pod
nig w czasie pracy silnika.

2.3 Instrukcje bezpieczenstwa dotyczace
obstugi

2.3.1 Uzytkowanie

+ Ta kosiarka zautomatyzowana jest przeznaczona do
koszenia trawy na otwartych i ptaskich
przestrzeniach. Mozna jej uzywac tylko z
wyposazeniem zalecanym przez producenta.
Wszelkie inne sposoby uzytkowania sg
nieprawidtowe. Nalezy doktadnie przestrzegac
wskazowek producenta dot. uzytkowania/
konserwacji.

+  Wokét obszaru roboczego kosiarki
zautomatyzowanej nalezy rozmiesci¢ znaki
ostrzegawcze, jesli jest ona uzywana w przestrzeni
publicznej. Na znakach powinien by¢ widoczny
nastepujacy tekst: Uwaga! Kosiarka automatyczna!
Nie zblizaj sie do maszyny! Zwr6¢ szczegoding
uwage na dzieci!

na trawniku mogg réwniez zablokowac kosiarke
zautomatyzowang, powodujgc koniecznos$c ich
recznego usuniecia w celu dalszego koszenia.
Nalezy zawsze wylgczac kosiarke zautomatyzowang
za pomocg przycisku WH/Wyl. przed usunieciem
blokady.

Wy
e %
R Ny
%“ ALY 5 e G
Uwagal!
\ Automatyczna kosiarka do trawy!
do Zachowac odlegtos¢ od maszyny!

Nie wolno pozostawia¢ w poblizu
dzieci bez nadzoru!

* Nalezy korzysta¢ z funkcji PARK lub wylgczaé
wytgcznik gléwny, jesli w obszarze koszenia
znajdujg sie ludzie, w szczegolnosci dzieci badz
zwierzeta. Zaleca sie, aby zaprogramowac prace
kosiarki w godzinach, w ktérych na trawniku nie ma
0séb, np. w nocy. Patrz Zaawansowane na stronie
25.

+ Kosiarke zautomatyzowang mogg obstugiwac,
konserwowac oraz naprawiac jedynie osoby
posiadajgce odpowiednig wiedze o kosiarce oraz
znajgce wymogi bezpieczenstwa. Przed
rozpoczeciem korzystania z kosiarki
zautomatyzowanej nalezy uwaznie i ze
zrozumieniem przeczytac¢ niniejszg instrukcje
obstugi.

» Zabrania sie wprowadzania zmian w oryginalnej
konstrukcji kosiarki zautomatyzowanej. Wszelkie
modyfikacje sg dokonywane na wtasne ryzyko.

» Na trawniku nie powinny leze¢ kamienie, gatezie,
narzedzia, zabawki ani inne przedmioty, ktore
mogtyby uszkodzi¢ noze. Przedmioty pozostawione

Kosiarke zautomatyzowang nalezy uruchamiaé
zgodnie z instrukcjg. Kiedy kosiarka
zautomatyzowana jest wigczona, dtonie i stopy nie
moga znajdowac sie w poblizu obracajgcych sie
ostrzy. Nie wolno wktadac¢ ragk ani stop pod kosiarke
zautomatyzowana.

Nigdy nie wolno dotykac¢ niebezpiecznych czesci,
takich jak tarcza tngca, przed ich catkowitym
zatrzymaniem.

Nigdy nie nalezy podnosi¢ kosiarki ani przenosic jej
podczas pracy silnika.

Nie dopuszczaé do uzytkowania kosiarki
zautomatyzowanej przez osoby nieposiadajgce
wiedzy na temat jej funkcjonowania i zachowania.
Nie dopuszczaé do kolizji kosiarki z ludzmi lub
innymi istotami zyjgcymi. Jesli cztowiek lub inna
istota zyjgca znajdzie sie na drodze kosiarki,
powinna ona zosta¢ natychmiast zatrzymana. Patrz
Zaawansowane na stronie 25.

Nie ktas¢ niczego na kosiarce zautomatyzowane;j ani
na jej stacji tadujgce;j.

Nie dopuszczaé, aby kosiarka zautomatyzowana
pracowata z uszkodzong tarczg ostaniajgca, tarczg
tnaca lub obudowg zewnetrzng. Nie wolno jej takze
uzywac w przypadku uszkodzenia nozy, Srub,
nakretek lub przewodow. Nigdy nie podtgczac ani
nie dotyka¢ uszkodzonego przewodu przed jego
odtgczeniem od zasilania.

Nie uzywac kosiarki zautomatyzowanej, gdy nie
dziata przycisk Wt/Wyt.

Gdy kosiarka nie jest uzywana, zawsze nalezy jg
wytgczy¢ za pomocag przycisku WL/Wyt. Kosiarke
zautomatyzowang mozna uruchomic tylko, jesli
przycisk WL/Whyt. zostat wigczony i wprowadzono
prawidtowo kod PIN.

Kosiarka zautomatyzowana nie moze pracowaé w
tym samym czasie co system zraszania. Nalezy
uzy¢ funkcji harmonogramu (patrz Zaawansowane
na stronie 25), tak aby kosiarka i zraszacze nie
pracowatly jednoczesnie.

GARDENA nie gwarantuje petnej kompatybilnosci
pomiedzy kosiarkg zautomatyzowang a innego typu

8 - Bezpieczenstwo
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systemami bezprzewodowymi, takimi jak piloty
zdalnego sterowania, nadajniki radiowe, aparaty
stuchowe dla niedostyszacych, podziemne
elektryczne ogrodzenia dla zwierzat itp.

» Metalowe przedmioty znajdujgce sie w ziemi (np.
zelbeton lub siatki przeciw szkodnikom) mogg
powodowac zatrzymanie. Metalowe przedmioty
mogg powodowac zaktécenia sygnatu ze stacji tad.
co spowoduje zatrzymanie kosiarki.

+ Kosiarki zautomatyzowanej nie wolno
przechowywagé, uzywac ani tadowac¢ w
temperaturach ponizej 0°C ani powyzej 50°C. Moze
to doprowadzi¢ do uszkodzenia produktu.

2.3.2 Jak podnies¢ i przeniesé kosiarke
zautomatyzowang

Aby bezpiecznie przemieszczac sie po obszarze pracy
lub z niego wyjs¢, nalezy:

1. Zatrzymac kosiarke zautomatyzowang przyciskiem
STOP. Jesli jest ustawiony wysoki poziom ochrony
(patrz Poziom ochrony na stronie 27), nalezy
wprowadzi¢ kod PIN. Kod PIN sktada sie z czterech
cyfr, ktére sg wybierane podczas pierwszego
uruchomienia kosiarki. Patrz Pierwsze uruchomienie
na stronie 22.

2. Nacisnij przycisk Wt./Wwt. i sprawdz, czy kosiarka
zautomatyzowana jest wytagczona. Sprawdz, czy
kontrolka na przycisku Wt./Wyt nie Swieci sie.
Oznacza to, ze kosiarka zautomatyzowana jest
wylgczona. Patrz Lampka kontrolna na stronie 37.

3. W czasie przenoszenia kosiarki za uchwyt
umieszczony pod nig tarcza tngca powinna
znajdowac sie z dala od ciata.

OSTRZEZENIE: Kosiarka zautomatyzowana
A musi zosta¢ wytaczona przed jej podniesieniem.

Kosiarka zautomatyzowana jest wytaczona, gdy

kontrolka na przycisku WL/Wyt nie Swieci sie.

UWAGA: Nie podnosi¢ kosiarki
zautomatyzowanej, kiedy jest zaparkowana w

stacji tadujacej. Moze to spowodowaé
uszkodzenie stacji tadujgcej i (lub) kosiarki
zautomatyzowanej. Przed uniesieniem nacisngc
przycisk STOP i wysung¢ kosiarke
zautomatyzowang ze stacji fadujace;j.

2.3.3 Przeglad

OSTRZEZENIE: Kosiarka zautomatyzowana
musi zosta¢ wylgczona przed rozpoczeciem
jakichkolwiek prac konserwacyjnych. Kosiarka
zautomatyzowana jest wytgczona, gdy kontrolka
na przycisku WL./Wyt. nie Swieci sie.

UWAGA: Do czyszczenia kosiarki
zautomatyzowanej nigdy nie nalezy uzywac
myjki wysokocisnieniowej. Nie uzywac
rozpuszczalnikdw do czyszczenia.

Raz w tygodniu nalezy sprawdzi¢ wszystkie czesci
kosiarki zautomatyzowanej i wymienic¢ zuzyte lub
uszkodzone czesci. Patrz Wprowadzenie — konserwacja
na stronie 41.
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2.3.4 W czasie burzy

atmosferycznych, nalezy odtgczy¢ wszystkie
potgczenia ze stacjg tadujgcyg (przewod
zasilania, petle ograniczajaca i przewdd
doprowadzajacy).

c UWAGA: Jesli istnieje ryzyko wytadowan

1. Nalezy pamieta¢ o oznaczeniu przewodow, co utatwi
ich ponowne podtaczenie. Styki stacji tadujgcej sg
oznaczone jako R, L i GUIDE

Nalezy odigczy¢ wszystkie przewody i zasilanie.
Kiedy zagrozenie burzg minie, nalezy podtgczyé
ponownie wszystkie przewody i zrédto zasilania.
Wazne jest, aby kazdy przewdd zostat podtgczony
we witadciwe miejsce.

SN
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3 Instalacja

3.1 Presentation

This chapter contains information that is important to be
aware of when planning the installation.

Before starting the installation make yourself familiar
with what is included in the carton.

SILENO city / smart SILENO city

Robotic lawnmower Y
Charging station v

Power supply N

Loop wire, m 150/ 150
Low voltage cable v

Pegs, pcs 200/200
Connectors, pcs 5/5

Charging station screws, |4/4

3. A power supply, which is connected to the charging
station and a 100-240V wall socket. The power
supply is connected to the wall socket and to the
charging station using a 5 m / 16ft. long low voltage
cable. Low voltage cables with 3 m /10 ft., 10 m / 33
ft. and 20 m / 66 ft. length are available as optional
accessories. No parts of the power supply must be
changed or tampered with. For example the low
voltage cable must not be shortened or extended.

pcs
Allen key v
Measurement gauge v
Couplers, pcs 4/4
Operator's manual and v
Quick guide

Cable markers N

smart SILENO city

smart gateway

smart gateway LAN-cable |+

smart gateway power
supply

4. Loop wire, which is laid around the edges of the
lawn and around objects and plants that the robotic
lawnmower must not run into. The loop wire is used
both as a boundary wire and a guide wire. The
maximum permitted length for the boundary loop is
300 m /984 ft.

3.1.1 Main components for installation
The installation of the robotic lawnmower involves 4
main components:

1. A robotic lawnmower that mows the lawn by
essentially operating in a random pattern.

2. A charging station, to where the robotic lawnmower
returns when the battery level becomes too low.

3.2 Przygotowanie

Przed rozpoczeciem instalacji nalezy przeczytac caty
niniejszy rozdziat. Jakos¢ wykonanej instalacji bedzie
mie¢ wplyw na prace kosiarki. Dlatego wazne jest, aby
montaz byt doktadnie zaplanowany.

Planowanie bedzie fatwiejsze, jedli wykona sie szkic
obszaru pracy fgcznie ze wszystkimi przeszkodami.
Utatwi to znalezienie najlepszego miejsca dla staciji
tadujgcej oraz przewoddéw ograniczajgcego i
doprowadzajgcego. Nalezy sporzadzi¢ szkic z
zaznaczonym przebiegiem przewodu ograniczajgcego i
doprowadzajgcego.

Wiecej opiséw i wskazéwek dotyczgcych instalacji
znajduje sie na stronie www.gardena.com.

1. Jesli trawa w obszarze pracy jest wyzsza niz 4 cm,
skosic¢ jg normalng kosiarkg. Zebrac Scieta trawe.
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2. Zasypac lub zakry¢ otwory i wgtebienia, aby w
czasie deszczu nie powstawaty w nich katuze. Praca
w katuzach moze spowodowac uszkodzenie
urzadzenia. Patrz Guarantee terms na stronie 56.

3. Przed przystgpieniem do instalacji nalezy uwaznie
zapoznac sie ze wszystkimi jej etapami.

4. Sprawdzic, czy sg dostepne wszystkie czesci
potrzebne do instalacji. Patrz Product overview na
stronie 5.

+ Kosiarka zautomatyzowana

+ Stacja tadujgca

* Przewdd do utozenia petli ograniczajacej i
przewodu doprowadzajgcego

» Zasilacz
* Przewdd niskiego napiecia
»  Szpilki

» Zkgcza przewodu petli

«  Sruby mocujace stacje tadujaca
+ Miarka

»  Ztgczki do przewodu petli

* Znaczniki do kabli

3.2.1 Installation tools
During installation you will also need:

+ Hammer/plastic mallet (to simplify putting the pegs
in the ground).

» Combination pliers for cutting the boundary wire and
pressing the connectors together.

» Polygrip (for pressing the couplers together).

+ Edge cutter/straight spade if the boundary wire is to
be buried.

3.3 Stacja fadujgca
Stacja fadujgca petni 3 funkcje:

+  Wysylanie sygnatéw kontrolnych przewodem
ograniczajacym.

+  Woysylanie sygnatéw sterujgcych przewodem
doprowadzajgcym, tak aby kosiarka mogta znalez¢é
stacje fadujaca.

» tadowanie akumulatora kosiarki automatyczne;.

3.3.1 Best charging station location

Take the following aspects into consideration when
identifying the best location for the charging station:

* Allow minimum 2 m of free space in front of the
charging station.

» The positioning of the charging station is flexible.
However, it is recommended that the boundary wire
is not closer to itself (parallel) than 60 cm / 24 in.
Otherwise the robotic lawnmower can have
difficulties finding the charging station. See Laying
the boundary wire in fowards the charging station na
stronie 19.

* It must be close to a wall socket. The supplied low
voltage cable is 5 m long.

* Alevel surface free from sharp objects to place the
charging station on.

* Protection from direct sunlight.

» Place it in the lower part of a working area that has a
major slope.

* Possible requirement to keep the charging station
out of sight for outsiders.

The charging station must be positioned on level
ground. The front end of the charging station cannot be
positioned higher or lower than the back end according
to picture below.

Max 5 cm/2" I

Max 5 cm/2"

The charging station must not be positioned in a way
that can bend its base plate.

12 - Instalacja
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It is also important that the charging station is not bent
sideways. Otherwise the robotic lawnmower might have
difficulties docking.

Max +/-2 cm / 0.06 ft

Uwaga: Position the charging station on level ground so
that the robotic lawnmower has optimal conditions for
docking. It is essential that the charging plate is neither
bent nor tilted in any direction.

If the installation is done in a working area with a steep
slope, the charging station should be placed at the
bottom of the slope. This makes it easier for the robotic
lawnmower to follow the guide wire to the charging
station.

LI

__Qn
~

Uwaga: Correct placement of the charging station and
the guide wire is important for the docking ability of the
robotic lawnmower. Read more in Laying the boundary
wire in fowards the charging station na stronie 19 and
in Uktfadanie przewodu doprowadzajgcego na stronie
20.

3.3.2 Przytgczanie zasilacza

Wybierajgc miejsce na zasilacz, nalezy uwzgledni¢
nastepujgce czynniki:

» Niewielka odlegtos¢ od stacji tadujacej

» Zabezpieczenie przed deszczem

+ Zabezpieczenie przed bezposrednim wystawieniem
na dziatanie promieni stonecznych

Zasilacz musi by¢ umieszczony w miejscu o dobrej
wentylacji oraz musi znajdowacé sie pod dachem. Jezeli
zasilacz ma by¢ zamocowany na zewnatrz, to nalezy go
podtgczy¢ do gniazdka elektrycznego dopuszczonego
do uzycia na zewnatrz. Zaleca sie przytgczanie
zasilacza do gniazda $ciennego zabezpieczonego
bezpiecznikiem réznicowopragdowym (RCD).

OSTRZEZENIE: Dotyczy Stanéw

A Zjednoczonych/Kanady. Jesli zrodto zasilania
znajduje sie na zewnatrz: Istnieje ryzyko
porazenia prgdem. Zainstalowa¢ tylko w
gniezdzie (RCD) klasy A GFCI, ktére ma ostone
odporng na dziatanie warunkow
atmosferycznych, niezaleznie od tego, czy wtyk
jest wiozony, czy wyciggniety.

The charging station should not be placed on an island
as this limits the laying of the guide wire in an optimal
way. If the charging station has to be installed on an
island, the guide wire also has to be connected to the
island. Read more about islands in the Boundaries
within the working area na stronie 17.

Nie wolno modyfikowaé elementdéw zasilania ani w nie
ingerowac. Na przyktad przewod niskiego napiecia nie
moze by¢ skracany ani wydtuzany. Przewody niskiego
napiecia o dtugosci 3 m, 10 lub 20 m sg dostepne jako
akcesoria dodatkowe.
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Przewdd niskiego napigcia moze przecina¢ obszar
pracy, jesli zostanie przymocowany szpilkami lub
zakopany. Wysoko$¢ koszenia nalezy ustawic tak, aby
ostrza nigdy nie mogty wej$¢ w kontakt z przewodem
niskiego napiecia.

Nie wolno instalowac¢ przewodu niskiego napiecia,
uktadajgc go w zwojach, ani umieszczajac pod
podstawg stacji tadujgcej, poniewaz moze to zaktécacé
sygnaty stacji tadujacej.

N
R%

iﬁ )
A

|

N W/
—

Yy (

S

=——+

N\ 2

OSTRZEZENIE: Pod zadnym pozorem nie

A wolno mocowac zasilacza na wysokosci, na
ktorej moze zosta¢ zalany woda (co najmniej 30
cm od podtoza). Nie wolno stawia¢ zasilacza na
podtozu.

J A é

min 30 cm/ 12”

Wyglad zasilacza moze byc¢ rézny w zalezno$ci od
rynku.

OSTRZEZENIE: Pod zadnym pozorem nie

A wolno modyfikowaé elementdéw zasilania ani w
nie ingerowac. Przewodu niskiego napiecia nie
wolno skraca¢ ani przedtuzac.

OSTRZEZENIE: Przed np. czyszczeniem stacji

A tadujacej lub naprawg przewodu stacje tadujaca
nalezy odtgczac od zasilania, wyciggajgc
wtyczke.

UWAGA: Przewdd niskiego napiecia i wysoko$¢
koszenia musza by¢ ustawione w sposob
uniemozliwiajgcy kontakt przewodu z nozami.

3.3.3 Installing and connecting the charging station

1. Position the charging station in a suitable spot. See
Best charging station location na stronie 12.

2. Connect the low voltage cable to the charging
station.

3. Connect the power supply’s power cable to a
100-240V wall socket. If the power supply is
connected to an electrical socket outdoors, this must
be approved for outdoor use. See Przyfagczanie
zasilacza na stronie 13.

4. Attach the charging station to the ground using the
supplied screws. Ensure the screws are screwed all
the way down in the countersink.

Uwaga: The guide wire must be laid and connected
to the charging station before securing the charging
station to the ground. See Ukfadanie i faczenie
przewodu doprowadzajgcego na stronie 20.

14 - Instalacja
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3.5 Petla ograniczajaca

Petle ograniczajaca mozna utozy¢ na nastepujace
sposoby:

*  Przymocowac przewdd do poditoza szpilkami.

Przymocowac petle ograniczajgcg szpilkami, jesli w
ciagu kilku pierwszych tygodni pracy kosiarki
uzytkownik chce dokonywaé korekt potozenia petli.
Po kilku tygodniach trawa urosnie na tyle, ze
przewdd przestanie by¢ widoczny. Nalezy uzy¢
plastikowego miotka/podbijaka i szpilek.

» Zakopac¢ przewdd.

Zakopac petle ograniczajaca, jesli trawnik bedzie

UWAGA: It is not permitted to make new holes pod_dawany wertyk’ulacji Iup aeracji. W migre_ potrzeb
in the charging station’s plate. Only the existing mozna zastosowac QbydWIe_ me_tody, tak zeIJedna
holes may be used to secure it to the ground. czes¢ przewodu petli ograniczajacej zostanie

przymocowana szpilkami, a druga zakopana.
Przewdd mozna zakopac na przyktad przy pomocy
c UWAGA: Do not tread or walk on the charging noza krawedziowego lub prostego szpadla. Utozy¢
station’s plate. przewod petli ograniczajgcej nie mniej niz 1 cm i nie
wiecej niz 20 cm pod ziemia.

3.5.1 Plan where to lay the boundary wire
The boundary wire must be laid so that:

» The wire forms a loop around the working area. Use
original boundary wire. It is specially designed to
resist dampness from the soil.

» The robotic lawnmower is never more than 15 m/ ft.
from the wire at any point in the working area.

+ The wire is no more than 300 m / 984 ft. long.

+ About 20 cm/ 8 in. of extra wire is available to which
the guide wire will be connected later. See Laying
the boundary wire na stronie 18.

3.4 tadowanie akumulatora The illustration below shows how the boundary wire

Po podtaczeniu stacji tadujgcej mozna juz natadowaé must be laid around the working area and around
kosiarke zautomatyzowana. obstacles. Use the supplied measurement gauge to
obtain the correct distance. See Product overview na

1. Umiesci¢ kosiarke zautomatyzowang w staciji
tadujgcej w czasie uktadania petli ograniczajacej i
przewodu doprowadzajgcego.

2. Nacisnij przycisk Wt./Wyt., aby wigczy¢ kosiarke
zautomatyzowana.

stronie 5.

Jesli akumulator sie wyczerpat, jego ponowne petne
natadowanie zajmie okoto 80 do 100 minut.

OSTRZEZENIE: Kosiarke zautomatyzowang

A mozna tadowac wylgcznie za pomocg staciji
tadujacej przeznaczonej do tego celu.
Nastepstwem nieprawidtowej obstugi moze by¢
porazenie pragdem, przegrzanie lub wyciek
cieczy korozyjnej z akumulatora. W przypadku
wycieku elektrolitu nalezy sptuka¢ go woda.
Jezeli ptyn dostanie sie do oczu, zasiegngé
porady lekarza.

Uwaga: Nie mozna uzywac Kkosiarki zautomatyzowanej
przed zakonczeniem instalaciji.
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35cm /14"
30 cm /12"

15 cm / in. of the lawn along the ditch/kerbstone will not
be mown.

30 cm

WA\ T8em

3.5.2 Working area boundaries

Depending on what the working area is adjacent to, the
boundary wire must be laid at different distances from
obstacles.

If a high obstacle (5 cm / 2 in. or more), for example a
wall or fence, borders the working area, the boundary
wire should be laid 35 cm / in. from the obstacle. This
will prevent the robotic lawnmower from colliding with
the obstacle and reduce body wear. About 20 cm / in. of
the lawn around the fixed obstacle will not be mown.

— = 2\
— ) \K
' wh
W
G W

35cm

\W\\(\MH >5cm

If the working area borders a small ditch, a flower bed or
a small elevation, for example a low kerbstone (1-5 cm /
in.), the boundary wire should be laid 30 cm / in. inside
the working area. This prevents the wheels from driving
into the ditch or up onto the kerbstone which might be
lead to excessive wear on the robotic lawnmower. About

If the working area borders on a paving stone path or
similar that is level with the lawn (+/- 1 cm /0.4 in.), itis
possible to allow the robotic lawnmower to run a little
over the path. The boundary wire should then be laid 10
cm / in. from the edge of the path. All the grass along
the side of the paving stone path will be cut.

W\W {max 1 cm

When the working area is divided by a paving stone path
that is level with the lawn, it is possible to allow the
robotic lawnmower to run over the path. It can be an
advantage to lay the boundary wire under the paving
stones. The boundary wire can also be laid in the joint
between the paving stones. Ensure that the tiles are in
level with the lawn to avoid excessive wear on the
robotic lawnmower.

7

UWAGA: The robotic lawnmower must never
run over gravel, mulch or similar material which
can damage the blades.

>

water bodies, slopes, precipices or a public
road, the boundary wire must be supplemented
with an edging or the like. It must then be at

c UWAGA: If the working area is adjacent to
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least 15 cm / 6 in. in height. This will prevent the
robotic lawnmower from ending up outside the
working area under any circumstance.

min. 15cm /6"

=
< e /)
v

QO

L

3.5.3 Boundaries within the working area

Use the boundary wire to isolate areas inside the
working area by creating islands around obstacles which
cannot withstand a collision, for example flowerbeds,
bushes and fountains. Lay the wire up to and around the
area to be isolated, and then return it back along the
same route. If pegs are used, the wire should be laid
under the same pegs on the return route. When the
boundary wires to and from the island are laid close
together, the robotic lawnmower can drive over the wire.

UWAGA: The boundary wire may not be
crossed on its way to and from an island.

Obstacles that can withstand a collision, for example,
trees or bushes taller than 15 cm /6 in., do not need to
be isolated with the boundary wire. The robotic
lawnmower will turn around when it collides with this
type of obstacle.

However, to achieve careful and silent operation, it is
recommended to isolate all fixed objects in and around
the working area.

Obstacles that slope slightly, for example stones or large
trees with raised roots, must be isolated or removed.
Otherwise the robotic lawnmower can slide up onto this
kind of obstacle causing the blades to be damaged.

3.5.3.1 Secondary areas

If the working area consists of two areas which the
robotic lawnmower has difficulty travelling between, it is
recommended to set up a secondary area. Instances of
this are slopes greater than 25% slopes or a passage
that is narrower than 60 cm / 24in. Lay the boundary
wire then around the secondary area so that it forms an
island outside of the main area. The robotic lawnmower
must be moved manually between the main and
secondary area when the lawn in the secondary area
has to be cut.

The Secondary area operating mode must be used as
the robotic lawnmower cannot travel on its own from the
secondary area to the charging station. See Tryb pracy -
Obszar odrebny na stronie 37. In this mode, the robotic
lawnmower will never look for the charging station but
will mow until the battery runs out. When the battery is
flat, the robotic lawnmower will stop and the Needs
manual charging message will appear in the display.
Place the robotic lawnmower in the charging station to
charge the battery. If the main area should be cut
according to schedule after charging, operation mode
Main area must be chosen and the Start button must be
pressed.

3.5.3.2 Passages when mowing

Long and narrow passages and areas narrower than 1.5
-2m/3.2-6.5ft. should be avoided. It is then a risk
that the robotic lawnmower travels around in the
passage or area for a period of time. The lawn will then
look flattened. The narrowest possible passage for the
robotic lawnmower is 60 cm / 24 in (between boundary
wires).

3.5.3.3 Powierzchnie nachylone

Kosiarka zautomatyzowana moze pracowac na
pochyleniach. Maksymalne nachylenie okresla sie w
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procentach (%) i jest rbwne zmianie wysoko$ci
wyrazonej w centymetrach (np. 15 cm) na kazdy metr w
poziomie (100 cm).

Io-1o cm/0-3.9"
O~ o0emizesr !

Przewdd petli ograniczajgcej nie powinien by¢ uktadany
w poprzek obszaru o nachyleniu wigkszym niz 15%.
Istnieje bowiem ryzyko, ze kosiarka zautomatyzowana
bedzie miata w tym miejscu problem z zakrecaniem. W
takim przypadku kosiarka zautomatyzowana zatrzyma
sie, a na wyswietlaczu zostanie wyswietlony komunikat
o btedzie Poza terenem pracy. Ryzyko jest najwieksze w
czasie opadow atmosferycznych, poniewaz kota
urzadzenia moga slizga¢ sie na mokrej trawie.

O~ 100 cm/39.4" |

10-cm/ 3.9-"
100 cm / 40"

_— I 0-10 cm / 0-3.9"

100 cm /40"

0-25cm /0-10"
100 cm / 40"

20cm/ 8"

Jednakze mozna utozy¢ przewdd ograniczajgcy na
zboczu o nachyleniu przekraczajgcym 10%, jezeli jest
tam przeszkoda, z ktorg kosiarka zautomatyzowana
moze sie zderzy¢, na przyktad ogrodzenie lub gesty
zywoptot.

Kosiarka zautomatyzowana moze kosi¢ powierzchnie
wewnatrz obszaru pracy o maksymalnym nachyleniu
25%. Powierzchnie o wigkszym nachyleniu nalezy
odizolowa¢ przewodem ograniczajgcym.

Jezeli ktoras z zewnetrznych krawedzi obszaru pracy
jest nachylona ponad 10%, to przewdd ograniczajgcy
nalezy utozy¢ na ptaskiej powierzchni, okoto 20 cm
przed tym nachyleniem.

3.5.4 Laying the boundary wire
If you intend to staple down the boundary wire:

» Cut the grass very low with a standard lawnmower
or a trimmer where the wire is to be laid. It will then
be easier to lay the wire close to the ground and the
risk of the robotic lawnmower cutting the wire or
damaging the insulation of the wire is reduced.

* The boundary wire must lie close to the ground so
as not to be cut before the grass roots have grown
over it. Mowing the grass too low right after the
installation can damage the wire insulation. Damage
to the insulation may not cause disruptions until
several weeks or months later. To avoid this, always
select the maximum cutting height the first weeks
after installation and then lower the height one step
at a time every second week until the desired cutting
height has been reached.

+ Use a hammer to knock the pegs into the ground.
Exercise care when knocking the pegs and make
sure the wire is not under strain.

If the boundary wire is to be buried:

* Make sure to lay the boundary wire at a minimum of
1cm /0.4 in. and a maximum of 20 cm / 8 in. in the
ground. The wire can be buried for instance using an
edge cutter or a straight spade.

Uwaga: Extra wire must not be placed in coils outside
the boundary wire. This can disrupt the robotic
lawnmower.
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3.5.4.1 Eyelet for connecting the guide wire

To facilitate the connection of the guide wire to the
boundary wire, it is recommended to create an eyelet
with about 20 cm / 8 in. of extra boundary wire at the
point where the guide wire will later be connected. Itis a
good idea to plan where the guide wire will be placed
before laying out the boundary wire. See Laying the
boundary wire na stronie 18.

3.5.4.2 Laying the boundary wire in towards the
charging station

The positioning of the charging station is flexible.
However, it is recommended that the boundary wire is
not closer to itself (parallel) than 60 cm / 24 in.

UWAGA: Do not place wire in coils, or the cable

A drum with loop wire, behind the charging
station. This can interfere with the charging
station signal and cause docking problems for
the robotic lawnmower.

S

<= 60-cm / 24- in. =)
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3.5.4.3 Splicing the boundary wire

UWAGA: Twinned cables, or a screw terminal

A block that is insulated with insulation tape are
not satisfactory splices. Soil moisture will cause
the wire to oxidise and after a time result in a
broken circuit.

Use an original coupler if the boundary wire is not long
enough and needs to be spliced. It is waterproof and
gives a reliable electrical connection.

Insert both wire ends in the coupler. Check that the
wires are fully inserted into the coupler so that the ends
are visible through the transparent area on the other
side of the coupler. Now press down the button on top of
the coupler fully. Use a multigrip pliers to completely
press down the button on the coupler.

@

3.6 Connecting the boundary wire
c UWAGA: The boundary wire must not be

crossed when connecting it to the charging
station. The right hand wire end must be
connected to the right hand pin on the charging
station and the left hand wire end to the left pin.

Connect the boundary wire to the charging station:

1. Open the connector and place the wire in the
connector grip.

2. Press the connectors together using a pair of pliers.
Press until you hear a click.
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3. Cut off any surplus boundary wire. Cut 1-2 cm above
each connector.

4. Press the connector onto the metal pins, marked L
(left) and R (right), on the charging station.

5. Mark the wires with the accompanying cable
markers. This makes it easier to connect the wires
correctly when for instance the charging station has
been stored indoors for the winter.

3.7 Uktadanie przewodu doprowadzajgcego

Przewdd doprowadzajgcy uzywany jest przez kosiarke
zautomatyzowang do odnajdywania drogi powrotnej do
stacji fadujacej, a takze do prowadzenia kosiarki do
odlegtych czesci ogrodu.

Do utozenia przewodow ograniczajacego i
doprowadzajgcego jest uzywany ten sam kabel.
Przewdd doprowadzajgcy, podobnie jak przewdd petli
ograniczajacej, mozna mocowac szpilkami lub zakopac
w ziemi.

Kosiarka zautomatyzowana porusza sie w roznych
odlegtosciach od przewodu doprowadzajacego, aby
zmniejszy¢ prawdopodobienstwo tworzenia sciezek.
Obszar obok przewodu, ktory kosiarka wtedy
wykorzystuje, jest nazywany korytarzem.

Kosiarka zautomatyzowana zawsze porusza sie po
lewej stronie przewodu doprowadzajgcego, patrzac w
strone staciji fadujacej. Dlatego rowniez korytarz
znajduje sie po lewej stronie przewodu
doprowadzajgcego. Podczas wykonywania instalacji
wazne jest wiec, aby pozostawi¢ jak najwiecej wolnej
przestrzeni po lewej stronie przewodu
doprowadzajgcego, patrzac w strone stacji fadujgce;j.

Przewdéd doprowadzajgcy, podobnie jak przewdd petli
ograniczajacej, mozna mocowaé szpilkami lub zakopac
w ziemi.

UWAGA: Nalezy zapewnic jak najwiecej wolnej

A przestrzeni po lewej stronie przewodu
doprowadzajgcego, patrzac w strone stacji
tadujacej. Dodatkowo przewdd doprowadzajgcy
nie moze byc¢ utozony w odlegto$ci mniejszej niz
30 cm od przewodu ograniczajgcego.

3.7.1 Uktadanie i tgczenie przewodu

doprowadzajgcego

1. Przed utozeniem i podigczeniem przewodu
doprowadzajgcego wazne jest, aby uwzglednic
dtugosé petli doprowadzajgcej, szczegdlnie w
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duzych i skomplikowanych instalacjach. Je$li
przewod doprowadzajgcy ma ponad 150 metrow,
kosiarka zautomatyzowana moze mie¢ problem z
poruszaniem sie wzdtuz niego. Prad w przewodzie
doprowadzajgcym, na potgczeniu przewoddw
doprowadzajgcego i ograniczajgcego, ptynie zawsze
w lewo.

2. Zatozy¢ ztacze na przewodzie doprowadzajgcym w
ten sam sposaéb jak na przewodzie ograniczajgcym,
patrz Connecting the boundary wire na stronie 19.
Podtaczyc je do styku w stacji fadujgcej
oznaczonego GUIDE.

3. Oznaczy¢ przewody dotagczonymi do nich
znacznikami. Utatwi to prawidtowe rozpoznanie
przewodow, jesli stacja tadujgca jest na przyktad
przechowywana zimag wewnatrz budynku.

4. Przeprowadz przewod doprowadzajgcy przez
szczeline pod ptyta tadujgca, a nastepnie
przynajmniej 1 m prostego odcinka od przedniej
krawedzi stacji.

/5:---
’ 135°
135°

N

Jesli przewodd doprowadzajgcy musi zostaé
potozony na zboczu, dobrym rozwigzaniem jest
utozenie go pod katem do pochytej powierzchni.
Utatwi to kosiarce zautomatyzowanej poruszanie
sie wzdtuz przewodu doprowadzajgcego na
zboczu.

5. Poprowadz przewdd doprowadzajgcy do przewodu
ograniczajgcego w miejscu, gdzie oba zostang
potaczone.

6. Przetnij przewdd ograniczajgcy np. za pomoca
szczypiec do drutu. Podtgczenie przewodu
doprowadzajgcego bedzie fatwiejsze, jesli na
przewodzie ograniczajgcym zostanie wykonana
petelka zgodnie z opisem przedstawionym
poprzednio. Patrz Laying the boundary wire na
stronie 18.

7. Podigczy¢ przewdd doprowadzajgcy do przewodu
petli ograniczajgcej przy uzyciu specjalnej ztgczki:
a) Umiesci¢ przewdd ograniczajacy i

doprowadzajacy w zlgczce. Sprawdzi¢, czy
przewody zostaly wtasciwie wiozone do ztgczki
tak, ze ich kohcowki sg widoczne w
przezroczystym odcinku ztgczki.

b) Za pomoca klucza "zabki” wcisng¢ do konca
przycisk na ztaczce. Nie ma znaczenia, ktore
otwory zostaty uzyte do potagczenia kazdego z
przewodow.

Unika¢ uktadania przewodu pod ostrym katem.
Moze to utrudni¢ kosiarce zautomatyzowanej
poruszanie sie wzdtuz przewodu
doprowadzajgcego.

8. Potaczenie przymocowac do gruntu szpilkami lub
zakopac.
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UWAGA: Przewdd doprowadzajgcy nie moze
przecinac¢ petli ograniczajgcej, np. przewodu
biegnacego na wyspe.

3.8 Checking the installation

Check the loop signal by inspecting the indicator lamp
on the charging station.

See Indicator lamp in the charging station na stronie 48
if the lamp does not indicate a solid or flashing green
light.

3.9 Pierwsze uruchomienie oraz kalibracja
przewodow dopr.

3.9.1 Pierwsze uruchomienie

Gdy kosiarka jest wigczana po raz pierwszy (przycisk
WL/Whyt.) uruchomi sie sekwencja rozruchowa w menu
kosiarki oraz automatyczna kalibracja sygnatu
doprowadzajgcego.

1. Otworz pokrywe.
2. Naciénij przycisk Wi/Whyt..

Sekwencja rozruchowa rozpoczyna sie w momencie
pierwszego uruchomienia kosiarki
zautomatyzowanej. Zostang wyswietlone monity o
ustawienie nastepujgcych parametréw:

+  Jezyk

*  Kraj

+ Data

+ Godzina

*  Wybdr i potwierdzenie osobistego kodu PIN.
Dozwolone sg wszystkie kombinacje z wyjgtkiem
0000.

Uwaga: Zapisa¢ kod PIN na stronie przewidzianej
na NOTATKI na poczatku instrukcji.

3. Umies¢ kosiarke zautomatyzowang w stacji
tadujacej i nacisnij przycisk Start.

3.9.2 Guide calibration

1. The robotic lawnmower drives out of the charging
station and straddles the guide wire to the starting
point (default distance 60 cm / 2 ft.), where the
calibration process begins. The maximum distance
from the charging station to the starting point is 300
cm /9.8 ft. The calibration process sets as wide
guide corridor as possible to reduce the risk of
tracks forming on the lawn. See Punkt poczgtkowy
(dystans wyjezdzania) na stronie 30.

Uwaga: The robotic lawnmower always runs to the
left of the guide wire (as seen facing the charging
station). For the widest possible guide corridor,
make sure that the distance from the starting point to
the boundary wire is minimum 1.35 m /4.5 ft.
(perpendicular to the guide wire). If the distance on
the left side of the starting point is less than 0.6 m / 2
ft. the calibration process is interrupted.

N 9;{\'.

™, starting oo
| (0@ 9|é\ tarting point

2. When the guide calibration is completed, the robotic
lawnmower follows the guide wire and then starts
mowing.

3.10 Panel sterowania

Wszystkie polecenia i ustawienia kosiarki
zautomatyzowanej sg wprowadzane za pomocg panelu
sterowania. Panel sterowania skfada sie z wyswietlacza
i klawiatury. Wszystkie informacje sg prezentowane na
wyswietlaczu, a dane wprowadza sie przyciskami.

3.10.1 Klawiatura
Klawiatura skfada sie z 6 grup przyciskow:
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1. Przycisk Wt/Whyt. stuzy do wigczania i wytgczania
kosiarki zautomatyzowanej. Kontrolka na przycisku
WL/Wwi. jest waznym wskaznikiem stanu. Patrz
Lampka kontrolna na stronie 37.

2. Przycisk Start stuzy do rozpoczynania koszenia.

3. Przycisk Menu otwiera menu gtéwne.

Uwaga: Przycisk Menu stuzy takze jako przycisk
Wstecz podczas poruszania sie po liscie menu.

4. Przycisk Wybor trybu umozliwia wyboér trybu
dziatania, na przyktad tryb Teren gfowny lub Parkuj.

5. Przycisk OK stuzy do zatwierdzania ustawien w
menu.

6. Przyciski strzatek stuzg do poruszania sie po menu.
Za pomoca klawiszy strzatek géra/dét mozna
réwniez wprowadzac cyfry, np. kod PIN, godzineg i
date

OSTRZEZENIE: Przeprowadzenie przegladu

A lub konserwacji kosiarki zautomatyzowanej jest
mozliwe tylko wtedy, gdy jest ona wytgczona.
Kosiarka jest wytagczona, gdy lampka na
przycisku WL/Wyt nie Swieci sie.

3.10.2 Wyswietlacz
Po wecisnieciu przycisku STOP i otwarciu pokrywy
zostanie wyswietlona nastepujgca informacja:

& [

PHEE I
09 lanuary 4:d43am

Press & to continue

* Tryb pracy, np. KOSZENIE, ZAPARKOWANA,
WYSZUKIWANIE lub HARMONOGRAM. Jesli
kosiarka zautomatyzowana nie dziata w zadnym
okreslonym trybie pracy, wyswietlana jest informacja
GOTOWA.

+ Dataigodzina.

3.10.2.1 Symbole pokazane na wyswietlaczu
Symbol zegara (A) pojawia sie w przypadku, gdy
ustawienia harmonogramu pracy nie pozwalajg na
koszenie w tej minucie. W przypadku wyboru trybu
pracy Pomiri harmonogram wyswietla sie symbol (B).

Symbol akumulatora pokazuje poziom natadowania
akumulatora. W czasie fadowania kosiarki na ikonie
akumulatora wida¢ symbol btyskawicy (C). Jesli kosiarka

zautomatyzowana znajduje sie w stacji tadujacej, ale nie
jest tadowana, pojawia sie symbol (D).

Symbol ECO (E) oznacza, ze wigczony jest fryb ECO
kosiarki zautomatyzowanej. Patrz ECO mode na stronie
30.

Symbol smart systemu (F) jest wyswietlany, gdy
kosiarka zostata dotgczona do systemu smart.
C

© ¢ m
= @ \4,

3.11 Struktura menu

Kosiarka zautomatyzowana ma menu gtéwne z kilkoma
podmenu pod kazdg opcjg. Wszystkie ustawienia sg
dokonywane w podmenu.

Menu gtéwne ma nastepujgcy strukture:

*  Harmonogram
»  smart system (dotyczy tylko smart SILENO city)
*  Ustawienia

OY &

3.11.1 Menu gtéwne
Harmonogram

Funkcja harmonogramu stuzy do
okreslania, kiedy kosiarka
zautomatyzowana ma nie kosi¢, na
przykfad, gdy dzieci bawig sie w ogrodzie.
Konfigurator harmonogramu jest
narzedziem stuzgcym do szybkiego
dobrania odpowiednich ustawienh
harmonogramu dla kosiarki
zautomatyzowanej. Patrz Scheduling
wizard na stronie 24

367 - 003 - 15.12.2017

Instalacja - 23




smart system
Tylko dla smart SILENO city

GARDENA smart system umozliwia
bezprzewodowg komunikacje miedzy
kosiarkg a innymi urzgdzeniami w
systemie smart GARDENA, takimi jak
sterowniki podlewania i czujniki. W tym
menu kosiarka zautomatyzowana moze
zostac¢ dotgczona lub odtgczona z
systemu smart. Istnieje rowniez
mozliwos¢ sprawdzenia stanu potaczenia
bezprzewodowego z systemem smart.
Patrz smart system na stronie 26.

W,

Ustawienia

Na wielu obszarach pracy nie ma
potrzeby zmieniania ustawien
fabrycznych, ale w zaleznosci od stopnia
ztozonosci obszaru trawnika, efekt
koszenia mozna poprawic¢ poprzez reczne
wprowadzenie ustawien. Funkcje w menu
Ustawienia stuzg do dostosowania
instalacji. W menu ustawien mozliwe jest
réwniez wprowadzanie zmian w
ustawieniach ogdlnych kosiarki
zautomatyzowanej, np. daty i godziny.
Menu to stuzy takze do zmieniania
ustawien zwigzanych z ochrong i
tacznoscig miedzy kosiarkg a stacjg
tadujacy. Patrz Ustawienia na stronie 27.

3.12 Schedule

@ —{ SCHEDULE
Scheduling wizard

Advanced

The lawn should not be cut too often to obtain the best
mowing result. When the robotic lawnmower is allowed
to mow too much, the lawn may appear flattened.
Besides, the robotic lawnmower is subjected to
unnecessary wear. If the working area is less than the
robotic lawnmower's area capacity, the quality of the
grass can be further improved if it is cut every other day
instead of a few hours every day. In addition, the grass
benefits from resting completely during at least a three-
day period once a month.

The schedule function is also an ideal way to control
which periods the robotic lawnmower should not mow,
for example, when the children are playing in the
garden.

3.12.1 Scheduling wizard

Scheduling wizard
Lawn size (m?)
Inactive days

Daily schedule
Overview

The scheduling wizard is a quick tool to to find suitable
schedule settings for your lawn.

1. Enter your estimated lawn size. It is not possible to
enter a larger lawn size than the maximum working
capacity. See Dane techniczne na stronie 54

2. Confirm the lawn size by pressing the OK button. By
entering your lawn size the wizard suggests either a
suitable daily schedule (go to step 4) or need input
for inactive days.

3. Choose what day(s) the robotic lawnmower should
be inactive. Use the up/down arrow keys to shift
between days.

4. Confirm the chosen inactive day(s) by pressing the
OK button.

5. The wizard suggests a daily schedule for the active
days. If you want to move the schedule interval to
earlier or later in the day then press the arrow keys
up or down.

6. Confirm the daily schedule by pressing the OK
button. An overview of the daily schedule is
presented. Press OK button to go back to main
menu.

If you want to change the schedule settings for individual
work days use the Schedule - Advanced menu.
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zmniejszy¢ zuzycie kosiarki na trawie. Podczas
ustawiania harmonogramu nalezy wzigé pod uwage

3.12.2 Zaawansowane

wydajnos¢ kosiarki podang w metrach kwadratowych na
Zaawansowane godzine w tabeli Wydajno$¢ pracy. Patrz 7o sef the

Przeglad schedule na stronie 38.
Okres1
Okres2 [ Tu We Th Fr Sa Su
Kopiuj "
Przywréc¢ ustawienia fabr. 12 . . .

y NN

Ponizsza tabela zawiera sugestie réznych ustawien

harmonogramu w zaleznosci od wielkosci trawnika.

Dzienng liczbe godzin roboczych nalezy postrzegac jako

przyblizong. Moze okazac¢ sie, ze konieczne bedzie

dostosowanie ich do wymagan danego ogrodu oraz

jakosci i przyrostu trawy w czasie sezonu. Z tabeli

nalezy korzysta¢ w nastepujacy sposob:

» Znalez¢ rozmiar powierzchni, ktéry najlepiej zgadza
sie z wielkoscig trawnika.

+  Wybierz odpowiednig liczbe dni roboczych.

+ "Godziny pracy na dzien" to dozwolona liczba
godzin pracy kosiarki dla wybranej liczby dni pracy.

» Sugerowany przedziat czasu jest wtasciwy dla

Lorem ipsum
Godziny i dni robocze mozna zobaczy¢ na wyswietlaczu

kosiarki zautomatyzowanej. Czas koszenia w ciggu dnia
jest przedstawiony za pomocg kolorowego paska. W
pozostatym czasie kosiarka zautomatyzowana jest
zaparkowana w stacji fadujace;j.

Jesli obszar pracy jest mniejszy od maksymalnej

wymaganej liczby godzin pracy w ciggu dnia.

Mozna skonfigurowac 2 okresy robocze dziennie. Mogg
by¢ one rézne kazdego dnia, ale mozna réwniez
skopiowac okres pracy z danego dnia na wszystkie
pozostate dni.

wydajnosci kosiarki, nalezy uzy¢ harmonogramu, aby

3.12.3 Sugestie dotyczace harmonogramu

Konfigurator harmonogramu jest tatwym narzedziem stuzgcym do znalezienia odpowiedniego harmonogramu dla
rozmiaru trawnika. Jesli jednak zachodzi potrzeba dostosowania ustawien harmonogramu, odbywa sie to w menu
Harmonogram - Zaawansowane. Kazda kosiarka zautomatyzowana ma maksymalng wydajno$é roboczg (m?), ktorej
nie mozna przekracza¢. W zwiazku z tym, ponizsze sugestie harmonogramu majg zastosowanie tylko do
maksymalnej wydajnosci. W przypadku niektérych obszaréw roboczych wymaganych jest 7 dni roboczych. Ponizsza
tabela z sugestiami harmonogramu dotyczy kosiarki SILENO city (500 m2). Propozycje godzin pracy sg zaokraglane
do pot godziny.

Obszar pracy Dni pracy w tygodniu Godziny pracy na dzien Sugerowane godziny pracy
150 m? 5 5 08:00 - 13:00
7 3,5 08:00 - 11:30
250 m? 5 8 08.00 - 16:00
7 5,5 08:00 - 13:30
350 m2 5 11 08:00 - 19:00
7 8 08.00 - 16:00
400 m2 7 9 08:00 - 17:00
450 m? 7 10 08:00 - 18:00
500 m? 7 11 08:00 - 19:00

3.12.4 Edit day

First select the day to edit from the Overview screen
using the left/right arrow keys followed by OK.

2 time intervals per day can be entered. To enter an
interval for Period 1, first make sure that the check box
next to Period 1is checked. To check/uncheck select
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the check box and press OK. Enter the time using the
up/down arrow keys.

Use the right arrow key to move to Period 2. Period 2is
entered the same way as Period 1. Two intervals can be
useful for enabling the lawn for other activities during
certain hours, for example by entering Period 7: 09:00-
11:00 and Period 2: 21:00-24:00. The robotic
lawnmower will then be parked in the charging station
between 11:00 and 21:00.

MONDAY
B 00:00 - 15:00

To disable mowing a whole day, uncheck both periods.

To return to the Schedule overview, press the Menu
button.

3.12.5 Copy

Use this function to copy the current day settings to
other days.

Mark Copy by using the arrow keys and press OK. Then
use the up and down arrow keys to move the cursor
between days. The times will be copied to the days that
are marked with OK.

COPY HOHDAY to

O

O Monday

O Tuesday

O Wednesday

To return to the Schedule overview, press the Menu
button.

3.12.6 Przywrdé ustawienia fabr.

Ta funkcja przywraca fabryczne ustawienia
harmonogramu, w ktérym kosiarka zautomatyzowana
moze pracowac zgodnie z ustawieniami konfiguratora
(maksymalna wydajnos¢ robocza).

Resetuj plan — Dzisiaj

Calty tydzien

SMART SYSTEM

N -

Wylaczanie urzadzenia
Stan

System smart GARDENA umozliwia bezprzewodowg
interakcje miedzy kosiarkg zautomatyzowang smart i
innymi urzgdzeniami GARDENA smart System, takimi
jak sterowniki podlewania i czujniki smart.

W tym menu mozna:

+  Aktywowac¢ lub dezaktywowac¢ mozliwos¢
podtgczenia kosiarki do systemu smart w aplikacji
GARDENA smart system.

* sprawdzi¢ status potgczenia bezprzewodowego ze
Smart system.

Uwaga: Nawigzywanie potgczenia moze potrwac kilka
minut. Po pomys$inym potaczeniu nastgpi automatyczny
powr6t do ekranu startowego kosiarki. Jesli potgczenie z
jakiegokolwiek powodu sie nie uda, nalezy sprébowac
ponownie.

3.13.1 Instalacja

Przed podtgczeniem kosiarki smart do aplikaciji
GARDENA smart system nalezy sie upewnic, ze jest
ona catkowicie zamontowana. Patrz /nstalacja na stronie
71. Wazne jest, aby montaz byt doktadnie zaplanowany.

3.13.2 Aktywacja mozliwosci potgczenia

Aby podtagczy¢ kosiarke smart do systemu smart
GARDENA:

1. Wybierz ikone systemu smart w gldwnym menu
kosiarki i nacisnij przycisk OK. Opcja Aktywuj tryb
wigczenia pojawi sie na wyswietlaczu.

2. Wybierz opcje 7ak, naciskajac przycisk strzatki w
prawo, a nastepnie nacisnij przycisk OK.

3. Woprowadz kod PIN, uzywajac przyciskéw ze
strzatek w gére/w dét, a nastepnie nacisnij przycisk
OK.

4. Kod tgczenia zostanie wyswietlony na ekranie
kosiarki.

Uwaga: Kosiarka zostanie wyswietlona jako urzadzenie
w aplikacji systemu smart w kategorii kosiarka.

3.12.6.1 Dzisiaj

Wybranie tej funkcji spowoduje skasowanie ustawien dla
zaznaczonego dnia.

3.12.6.2 Caly tydzief

Wybranie tej funkcji spowoduje skasowanie ustawien dla
wszystkich dni tygodnia.

3.13 smart system
Dotyczy tylko modelu smart SILENO city.

3.13.3 Laczenie w aplikac;ji

Uwzglednienie wszystkich urzgdzen smart GARDENA
odbywa sie w aplikacji systemu smart. Bezptatng
aplikacje systemu smart GARDENA mozna pobra¢ ze
sklepu Apple Store (Apple) lub Google Play (Android).
Otworz aplikacje i zarejestruj sie jako uzytkownik.
Zaloguj sie i wybierz Dofgcz urzgdzenie z poziomu
strony poczatkowej w aplikacji. Kontynuuj taczenie,
postepujgc zgodnie z instrukcjami w aplikacji. Aby
dotgczenie kosiarki byto mozliwe, wymagane jest, aby
router systemu smart miat dostep do internetu.
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Uwaga: Krok ten nalezy przeprowadzic¢ dopiero po
ukonczeniu instalacji kosiarki.

3.13.4 Wytaczone menu

Kiedy kosiarka zautomatyzowana zostanie potgczona z
systemem smart, niektére funkcje w jej menu zostang
wylgczone. Wszystkie ustawienia kosiarki bedg
widoczne, ale bedzie mozna je zmienia¢ wytacznie za
pomoca aplikacji systemu smart GARDENA. Ponizsze
ustawienia zostang zablokowane w menu kosiarki
smart:

* Harmonogram
* Godzinaidata
+  Jezyk

*  Kraj

3.13.5 Usun parowanie

Aby usung¢ potgczenie bezprzewodowe miedzy
kosiarkg zautomatyzowang i aplikacjg systemu smart,
nalezy wybrac opcje Usuri parowanie w menu kosiarki.
Jesli zgodzisz sie na usuniecie potgczenia, komunikacja
miedzy kosiarka i innymi urzgdzeniami systemu smart
zostanie wyfgczona.

Uwaga: Kosiarke nalezy recznie usunac¢ z listy
produktéw w aplikacji systemu smart GARDENA.

3.13.6 Stan

Stan —— Potgczone Tak/Nie
Sita sygnatu

.a. _| usTAWIENIA

Ochrona
Pokrycie trawnika
Instalacja
Informacje ogédlne

3.14.1 Ochrona

Ta opcja pozwala na wprowadzenie ustawien
zwigzanych z ochrong i potgczeniem pomiedzy kosiarkg
a stacjg fadujgca. Aby przej$s¢ do menu Ochrona, nalezy
wprowadzi¢ kod PIN, uzywajac przyciskow ze strzatkami
w gore / w dot / w prawo, a nastepnie nacisna¢ przycisk
OK.

Ochrona
Poziom ochrony

Zaawansowane

3.14.1.1 Poziom ochrony
Istniejg 2 poziomy ochrony do wyboru:

Poziom ochrony — Niska
Wysoki

3.13.6.1 Potaczone Tak/Nie

Po podtaczeniu zautomatyzowanej kosiarki do routera
smart system mozna natychmiast sprawdzic¢ stan
potaczenia w tym menu. Mozliwe sg dwa stany:
podigczona (Tak) lub niepodtgczona (Nie).

3.13.6.2 Sita sygnatu

Po uruchomieniu kosiarki zautomatyzowanej (Wt./Wyt.)
poziomy niskii wysoki uniemozliwiajg dostep do kosiarki
jesli kod PIN nie jest znany. Po wprowadzeniu
nieprawidtowego kodu PIN 5 razy z rzedu, kosiarka
zostanie zablokowana na pewien czas. Czas blokady
jest wydtuzany po kazdym nieprawidtowym
wprowadzeniu kodu.

Dobra
Staba
Zta

Sita sygnatu —

Jakos¢ sygnatu miedzy kosiarkg a routerem moze by¢
Dobra, Stfabalub Zfa. Stacja tadujgca kosiarki powinna
by¢ umieszczona w takim miejscu w ogrodzie, aby sita
sygnatu byta dobra (Sita sygnatu — Dobra) w celu
zapewnienia najlepszego dziatania aplikacji smart
system.

3.14 Ustawienia

Ten wybor umozliwia przeprowadzenie zmiany
zabezpieczen, dostosowanie instalacji i zmiane
ustawien ogdlnych, takich jak data i godzina.

Poziom Niski Wysoki
Blokada czasowa X X
Zadanie kodu PIN X

Blokada czasowa

Ta funkcja uniemozliwi uruchomienie kosiarki
zautomatyzowanej po uptywie 30 dni od czasu
ponownego wprowadzenia prawidtowego kodu PIN. Po
uptywie 30 dni kosiarka bedzie kontynuowac koszenie w
normalny sposoéb, ale po nacisnieciu przycisku STOP
pojawi sie komunikat Wpisz kod PIN. Wprowadz
poprawny kod PIN i nacisnij przycisk OK.

Zadanie kodu PIN

Ta funkcja oznacza, ze kosiarka zautomatyzowana zgda
kodu PIN, kiedy kosiarka jest w trybie oczekiwania i jej
poziom ochrony jest wysoki. Tryb gotowosci (migajgca
kontrolka) oznacza, ze operator musi nacisng¢ przycisk
WL/Whyt., aby kosiarka zautomatyzowana byta ponownie
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aktywna. Aby rozpoczaé prace z kosiarkg, nalezy
wprowadzi¢ prawidtowy kod PIN.

3.14.1.2 Zaawansowane

Zaawansowane — Nowy sygnat petli
Zmien kod PIN

Nowy sygnat petli

Sygnat petli jest wybierany losowo, aby utworzyc¢
niepowtarzalne potgczenie pomiedzy kosiarkg
zautomatyzowang a stacjg tadujaca. W rzadkich
przypadkach moze wystgpi¢ potrzeba wygenerowania
nowego sygnatu, na przyktad, jesli dwie sgsiednie
instalacje majg bardzo podobne sygnaty.

1. Umiesci¢ kosiarke zautomatyzowang w staciji
tadujace;j.

2. Wybra¢ w menu Nowy sygnat petl.

3. Nacisng¢ przycisk OK i zaczeka¢ na potwierdzenie
wygenerowania nowego sygnatu petli. Czynnosc ta
zajmuje zwykle okoto 10 sekund.

Zmien kod PIN

1. Nalezy wpisa¢ kod PIN, uzywajac przyciskéw ze

strzatkg gora/dot, a nastepnie nacisng¢ przycisk OK.

2. Wprowadzi¢ nowy kod PIN i nacisng¢ OK.

3. Potwierdzi¢, wprowadzajac ponownie ten sam kod i
naciskajgc OK.

Kiedy kod PIN zostanie zmieniony, na wyswietlaczu
pojawi sie na chwile komunikat P/N zatwierdzony. Nowy
kod PIN nalezy zanotowa¢ w wyznaczonym wierszu w
dziale Notatki. Patrz Wstep na stronie 3.

3.14.2 Lawn coverage

This menu function is used to steer the robotic
lawnmower to remote parts of a working area. In
complex gardens with for instance many areas which
are joined by narrow passages, the mowing result can
be much improved by changing settings.

Uwaga: The lawn coverage function is enabled after a
successful guide calibration. See Guide calibration na
stronje 22.

Up to 3 remote areas can be set. Select an area using
the left and right arrow keys followed by OK.

A number of unique selections are required to allow the
robotic lawnmower to reach the remote area.

Lawn coverage

Area1,2or3 — How?
How far?
How often?
Disable
More

The factory settings allow the robotic lawnmower to
follow the guide wire 99 m in 20% of the times it leaves
the charging station. If the guide wire in reality is less
than 99 m the robotic lawnmower will follow it to the
point where the guide wire is connected to the boundary
wire.

3.14.2.1 Area 1, 2 or 3 > Jak?

Kosiarka zautomatyzowana korzysta z przewodu
doprowadzajgcego, aby dojechac do Terenu 1, 2 lub 3.
Jesli wszystkie obszary bedg uzywane, nalezy uwaznie
umiejscowic stacje ftadujgca. Przewod doprowadzajgcy
musi przebiegac przez wszystkie obszary, jednoczesnie
nie przekraczajgc maksymalnej dopuszczonej diugosci.

3.14.2.2 Area 1, 2 or 3 > Jak daleko?

Kosiarka zatrzyma sie po przejechaniu okreslonej
dtugosci jadgc wzdtuz przewodu doprowadzajgcego od
stacji tadujgcej i rozpocznie koszenie. Maksymalnie
mozna ustawi¢ do 3 réznych odlegtosci.

Wskazéwka! Mozna uzy¢ funkcji 7est(Area 1, 2or 3 >
Wiecej > Test), aby okresli¢ odlegtos¢ do oddalonego
terenu. Odlegtos¢ wyrazona w metrach zostanie
pokazana na wyswietlaczu kosiarki po naci$nieciu
przycisku STOP. Patrz Jak zmierzyc odlegtosc do
odlegfego obszaru na stronie 29. Zmierzona odlegto$é
pokazywana na wys$wietlaczu moze by¢ zapisana
bezposrednio do wybranego terenu. Wszelkie biezace
warto$ci zostang zastgpione przez nowy zmierzony
odcinek.
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3.14.2.3 Area 1, 2 or 3 > Jak czesto?

Czestotliwos¢ kierowania kosiarki zautomatyzowanej do
odlegtego obszaru ustawiana jest jako proporcja
catkowitej liczby wyjazddéw ze stacji tadujacej. We
wszystkich pozostatych przypadkach kosiarka
zautomatyzowana rozpocznie koszenie przy stacji
tadujace;j.

Nalezy wybraé warto$¢ procentowg odpowiadajgca
wielkosci odlegtego obszaru w odniesieniu do catej
powierzchni obszaru pracy. Jesli odlegty obszar ma
powierzchnie np. rowng potowie catego obszaru pracy,
nalezy wybra¢ 50%. Jesli odlegty obszar jest mniejszy,
trzeba wybra¢ mniejszg wartosc. Przy konfiguracji
wiekszej liczby terendw, nalezy pamieta¢ o tym, aby
suma warto$ci nie przekroczyta 100%. Poréwnaj z
przyktadami, Przykiady instalacji na roZnych trawnikach
na stronie 34.

3.14.2.4 Ustawiania pokrycia trawnika
Aby ustawi¢ pokrycie trawnika, wykonaj ponizsze kroki:

1. Uzyj klawiszy strzatek w lewo/prawo, aby wybrac
Teren 1, 2lub 3.

2. Potwierdz, naciskajac przycisk OK.

3. Uzyj klawiszy strzatek w gére/w dét, aby ustawic, jak
daleko kosiarka zautomatyzowana powinna podgzaé
wzdtuz przewodu doprowadzajgcego.

4. Naciénij przycisk strzatki w prawo i ustaw, jak czesto
nalezy to robic.

5. Potwierdz, naciskajac przycisk OK.

6. Nacisnij przycisk Menu, aby powro6ci¢é do menu
przegladu pokrycia trawnika.

7. Przejdz do ustawienia nastepnego 7erenu.

3.14.2.5 Area 1, 2 or 3 > Wylacz

Kazdy teren moze zostac wytgczony i wigczony bez
koniecznos$ci ponownego wprowadzania ustawien.
Wybra¢ opcje Wytgczi nacisng¢ przycisk OK.

3.14.2.6 Teren 1, 2 lub 3 > Wiecej > Test

Test wybranych ustawien powinien stanowi¢ naturalng
czesc¢ procesu instalacii.

Po wigczeniu funkcji 7estkosiarka zautomatyzowana
odjezdza od przewodu prowadzacego na maksymalng
odlegtos$c, na jakg pozwala ustawiona szerokos¢
korytarza.

Test: Area1,2o0r 3
Aby sprawdzi¢ wybrane ustawienia:

1. Umiesci¢ kosiarke zautomatyzowang w staciji
tadujacej.

2. Zapomoca klawiszy strzatek w dot i w lewo/w prawo

wybrac teren do testowania na ekranie Przeg/ad

pokrycia trawnika. Nacisnij przycisk OK.

Wybierz opcje Wieceji nacisngC przycisk OK.

Wybierz opcje Testi nacisng¢ przycisk OK.

Nacisnij przycisk Start i zamknij pokrywe.

Teraz kosiarka wyjedzie ze stacji tadujacej i bedzie

sie przemieszczac wzdtuz przewodu

doprowadzajgcego w kierunku odlegtego terenu.

Nalezy sprawdzi¢, czy kosiarka zautomatyzowana

moze przeby¢ catg wymagang odlegtos¢ wzdtuz

przewodu prowadzgcego.

7. Wynik testu jest pozytywny, jesli kosiarka bez
problemu przejedzie catg odlegtos¢ i rozpocznie
koszenie.

o0k w

Jak zmierzyé odleglo$é do odlegtego obszaru

1. Wstaw kosiarke zautomatyzowang do stacji
tadujace;j.

2. W funkcji menu Area 1, 2 or 3> Jak daleko?
wprowadz odlegtosc, ktdra jest ponad wszelkg
watpliwos¢ wieksza od rzeczywistej. Maksymalna
odlegtos¢, ktérg mozna wprowadzic, to 500 metrow.

3. Woybierz opcje Area 1, 2 or 3> Wiecej> Test, a
nastepnie nacisnij przycisk OK.

4. Nacisnij przycisk Start i zamknij pokrywe.

5. Naci$nij przycisk STOP w miejscu, w ktorym
kosiarka ma rozpoczyna¢ koszenie. Odlegtos¢ jest
teraz widoczna na wyswietlaczu. Odczytang wartos¢
mozna zapisa¢ w pozycji Area 1, 2 or 3> Jak
daleko?.

Area 1, 2 or 3 > Wiecej > Resetuj

Korzystajac z tej funkcji, mozna przywrécic ustawienia
fabryczne. Aby zresetowac ustawienie terenu, wybierz
opcje Area 1, 2 or 3> Wiecef > Reseluj, korzystajac z
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klawiszy strzatek w lewo i prawo, a nastepnie naciskajgc
przycisk OK.

3.14.3 Instalacja

Na wielu obszarach pracy nie ma potrzeby zmieniania
ustawien fabrycznych, ale czasami w zaleznosci od
stopnia ztozonosci obszaru trawnika efekt koszenia
mozna poprawi¢ poprzez reczne wprowadzenie
ustawien.

Instalacja — Punkt poczgtkowy
Przejedz przewod

Tryb ECO

Ostona kosiarki

3.14.3.1 Punkt poczatkowy (dystans wyjezdzania)

Ta funkcja pozwala na ustawienie odlegtosci, na jakg
kosiarka wyjezdza ze stacji przed rozpoczeciem pracy.
Ta funkcja jest przydatna, na przyktad jesli stacja
tadujaca jest ustawiona gteboko pod werandg albo w
innym trudno dostepnym miejscu.

Uzywajac przyciskéw numerycznych, mozna okresli¢
pozadany dystans w centymetrach. Ustawienie
fabryczne to 60 cm, a maksymalna odlegto$¢ wynosi
300 cm. Patrz Pierwsze uruchomienie na stronie 22.

Uwaga: Wybor dobrego punktu wyjsciowego jest wazny,
aby proces kalibracji przewodu doprowadzajgcego
przebiegt poprawnie. Patrz Guide calibration na stronie
22.

3.14.3.2 Przejedz przewéd

Przéd kosiarki zawsze wyjezdza na pewien dystans za
przewdd ograniczajacy zanim urzgdzenie zatrzyma sie.
Odlegtos¢ domysina wynosi 30 cm, lecz mozna jg
zmieni¢ w razie potrzeby. Odlegto$¢ tg mozna ustawi¢ w
zakresie od 20 do 30.

Nalezy pamietac, ze podana odlegtos¢ jest jedynie
wartoscig orientacyjng. Rzeczywista odlegto$¢, na jakg
kosiarka zautomatyzowana przejezdza przez przewod
ograniczajacy, moze odbiegac od podane;j.

Uzyj klawiszy strzatek w goére/w dot, aby okresli¢ ilos¢
centymetrow, na ktére kosiarka zautomatyzowana
powinna przejechac przewod i nacisnij przycisk OK.

3.14.3.3 ECO mode

This function automatically turns off the signal in the
boundary loop, the guide wires and the charging station
when the robotic lawnmower is not mowing, i.e. when
the lawnmower is charging or is not allowed to mow due
to schedule settings.

ECO mode — Use ECO mode

ECO mode is suitable to use where there is other
wireless equipment not compatible with the robotic
lawnmower e.g. certain hearing loops or garage doors.

When ECO mode is activated, the indicator lamp in the
charging station flashes green. ECO mode means that
the robotic lawnmower can only be started in the
charging station and not out in the working area.

In ECO mode, it is very important to always press the
STOP button before removing the robotic lawnmower
from the charging station. It is otherwise not possible to
start the robotic lawnmower. If the lawnmower has been
removed by mistake without first pressing the STOP
button, the lawnmower must be placed back in the
charging station and the STOP button pressed. Only
then can the robotic lawnmower be started inside the
working area.

Select ECO mode and press OK to activate ECO mode.

Uwaga: Always press the STOP button before removing
the robotic lawnmower from the charging station. In
ECO mode the robotic lawnmower otherwise can not be
started inside the working area.

3.14.3.4 Domek kosiarki

To menu stuzy do unikania kolizji kosiarki z ostong stacji
tadujacej. Funkcja ta pozwala zmniejszy¢ zuzycie
kosiarki zautomatyzowanej. Moze ona jednak
pozostawi¢ nieskoszong trawe wokét stacii fadujace;j.

Ostona kosiarki — Unikaj zderzenia z ostong

3.14.4 General

In the General menu it is possible to set time and date,
language and country. It is also possible to reset all user
settings to factory default settings.

DRIYE PAST WIRE
Distance: 30 cm
' 20 30

General — Time & date
Language
Country
Reset all user settings
About
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3.14.4.1 Godzina i data
Dzieki tej funkcji mozliwe jest ustawienie biezgcego
czasu i daty oraz wymaganych formatéw.

Czas i data — Ustaw czas
Ustaw date
Format czasu

Format daty

Ustawianie godziny

Aby ustawi¢ godzine:

1. Wprowadz poprawng godzine za pomocg
przyciskéw strzalek w gore/w dét.

2. Nacisnij przycisk strzatka w prawo, aby wprowadzi¢
minuty.

3. Wré¢ do menu Godzina i dafa, naciskajgc przycisk
Menu.

Ustawianie daty
Aby ustawi¢ date:

1. Wprowadz prawidtowg date, korzystajgc z klawiszy
strzatek gora/dét.

2. Nacisénij przycisk strzatki w prawo, aby moc
wprowadzi¢ miesigc i dzien.

3. Wré¢ do menu Godzina i data, naciskajgc przycisk
Menu.

Format godziny
Aby ustawi¢ format godziny:

1. Wprowadzi¢ zadany format czasu (24h lub 12h) za
pomocg klawiszy strzatek w gére/w doét.

2. Wrd6c¢ do menu Godzina i data, naciskajgc przycisk
Menu.

Format daty
Aby ustawi¢ format daty:

1. Wprowadz wymagany format daty za pomocg
klawiszy strzatek w gére/w dot.
RRRR-MM-DD (rok-miesigc-dzien)

MM-DD-RRRR (miesigc-dzien-rok)

DD-MM-RRRR (dzieh-miesigc-rok)
2. Wro6c¢ do menu Godzina i data, naciskajgc przycisk
Menu.

3.14.4.2 Jezyk

Aby wybrac jezyk:

1. Uzyj klawiszy strzatek w gére/w dét, aby umiescic
kursor na wybranym jezyku.

2. Wro6c¢ do menu Godzina i data, naciskajgc przycisk
Menu.

3.14.4.3 Kraj

Aby wybrac kraj:

1. Uzyj klawiszy strzatek w gore/w dét, aby umiescic
kursor na wybranym kraju.

2. Wro6c¢ do menu Godzina i data, naciskajgc przycisk
Menu.

3.14.4.4 Kasowanie ustawien uzytkownika

Ta funkcja umozliwia skasowanie ustawien uzytkownika
i przywrdcenie fabrycznych.

Nastepujace ustawienia nie zostang jednak zmienione:

* Poziom ochrony
*  Kod PIN

» Sygnat petli

+ Godzina i data

+  Jezyk

+  Krgj

Aby skasowac¢ ustawienia uzytkownika:

1. Wybierz opcje menu Kasuj ustawienia uzZytkownika i
nacisnij przycisk OK.

2. Wpisz kod PIN, uzywajac przyciskéw ze strzatkg
g6ra/ddt, a nastepnie naciénij przycisk OK.

3. Uzyj przycisku strzatki w prawo, aby umiescic¢ kursor
na 7ak.

4. Potwierdz przyciskiem OK.

3.14.4.5 Informacje

W menu /nformacje jest wyswietlany numer seryjny
kosiarki, ilos¢ roboczogodzin oraz wersja
oprogramowania.
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3.15 Menu structure overview

O

Schedule

Scheduling wizard Advanced
Overview/Monday
,| | | |
Period 1 Period 2 Copy Reset
I I I I I I I I
All Mo Tu We Th Fr  Sa Su Current  All week
days day
‘ ’ smart system*
Exclude Status
device |
Connected
Yes/No |
Signal
strength
Good Poor Bad
*smart SILENO city
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3.16 Menu structure overview

a Settings

Security Lawn coverage Installation General
Area 1-3
I I | | I I
Security level Advanced Starting  Drive past ECO Mower
point wire mode house

New loop Change
signal PIN code

[ | I I I I I
Low High Time & Language Country Reset all About
date user setting
I I I I I I I I I
How?  How How Disable  More  Set time Set date Time format Date format
far? often? \
Test Reset
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3.17 Przykiady instalacji na roznych trawnikach

Zachowanie kosiarki zautomatyzowanej sterowane jest do pewnego stopnia przez wprowadzone ustawienia.
Dostosowanie ustawien kosiarki zautomatyzowanej do ksztattu ogrodu utatwi jej czeste docieranie do wszystkich
czesci ogrodu, a wiec osiggniecie doskonatych efektéw koszenia.

Rézne uktady mogg wymagacé roznych ustawien. Na kolejnych stronach przedstawiono przyktady uktadow z
propozycjami instalacji i ustawien.

Zalecane ustawienia harmonogramu w ponizszych przyktadach dotyczg modelu SILENO city (na 500 m?2), chyba ze
stwierdzono inacze;.

Przydatne informacje na temat instalacji znajduja sie rowniez na stronie www.gardena.com. Wybierz kraj, a nastepnie
przejdz na strony wsparcia, aby uzyskac wigcej informac;ji i filmow.

Uwaga: Domyslne ustawienia kosiarki zautomatyzowanej zostaty dobrane tak, aby urzgdzenie mogto pracowac w jak
najwiekszej liczbie réznych ogrodéw. Ustawienia te nalezy zmieniac¢ tylko wtedy, gdy istniejg szczegdlne warunki
instalacji.

3.17.1 Obszar otwarty i ptaski

Powierzchnia 150 m2

Harmonogram SILENO city (na 500 m?)

08:00 - 16:00, poniedziatek, sroda,
pigtek

Pokrycie trawnika | Ustawienie fabryczne

Uwagi Harmonogram nalezy ustawi¢ po to,
by trawa nie wyglgdata na wydeptang
w sytuacji, gdy teren jest mniejszy niz
maksymalna wydajnosc¢ kosiarki.

3.17.2 Kilka wysepek i nachylenie 25%.

Powierzchnia 500 m?2

Harmonogram SILENO city (na 500 m?)

08:00 - 19:00, od poniedziatku do nie-
dzieli

Pokrycie trawnika | Ustawienie fabryczne

Uwagi Umiesc¢ stacje fadujgca w nizszej
czesci obszaru pracy. Przewod do-
prowadzajgcy utéz pod katem do na-
chylonej powierzchni. Upewnij sie, ze
przewod doprowadzajgcy bedzie uto-
zony zgodnie z zaleceniami w Ukfa-
danie i faczenie przewodu doprowa-
dzajgcego na stronie 20
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3.17.3 Ogrod w ksztatcie litery L z kilkoma wysepkami oraz ze stacjg tadujgcg ustawiong w waskim

obszarze

Powierzchnia

500 m?2

Harmonogram

SILENO city (na 500 m?)

08:00 - 19:00, od poniedziatku do nie-
dzieli

Pokrycie trawnika

Teren 1:

Jak? Doprowadz.
Jak daleko? X m

Jak czesto? 60%

Uwagi

Wartos¢ opcji Pokrycie trawnika (Jak
czesto?) dla Doprowadzajgcego nale-
zy okresli¢ odpowiednio do powierz-
chni najwigkszej czesci obszaru pra-
cy, poniewaz kosiarka zautomatyzo-
wana z tatwoscig dotrze do wiekszos-
ci miejsc, jadgc wzdtuz przewodu do-
prowadzajgcego ze stacji fadujace;j.
Upewnij sig, ze przewdd doprowa-
dzajacy jest utozony zgodnie z zale-
ceniami podanymi w Ukfadanie i f3-
czenie przewodu doprowadzajgcego
na stronie 20.

3.17.4 Ogréd w ksztatcie litery U z waskim przejsciem

Powierzchnia

500 m2

Harmonogram

SILENO city (na 500 m?)

08:00 - 19:00, od poniedziatku do nie-
dzieli

Pokrycie trawnika

Teren 1:

Jak? Doprowadz.
Jak daleko? X m

Jak czesto? 40%

Uwagi

Przewo6d doprowadzajgcy nalezy uto-
zy¢ wzdtuz waskiego przejscia, tak
aby kosiarka mogta fatwo wrocié¢ do
stacji fadujacej, wracajgc z lewej stro-
ny obszaru pracy. Wartos¢ 40% zos-
tata wybrana dla opciji Pokrycie traw-
nika, Jak czesto?, poniewaz obszar z
lewej strony to prawie potowa catko-
witej powierzchni. Upewnij sie, ze
przewod doprowadzajgcy bedzie uto-
zony zgodnie z zaleceniami podany-
mi w Uktadanie i fgczenie przewodu
doprowadzajgcego na stronie 20.

1,5m/5 ft
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3.17.5 Niesymetryczny obszar pracy z waskim przejsciem i kilkoma wysepkami

Powierzchnia 500 m2

Harmonogram SILENO city (na 500 m?)

08:00 - 19:00, od poniedziatku do nie-
dzieli

Pokrycie trawnika | Ustawienia fabryczne

Uwagi Przewo6d doprowadzajgcy nalezy uto-
zy¢ wzdtuz waskiego przejscia, tak
aby kosiarka mogta fatwo wroci¢ do
stacji tadujgcej, wracajac z prawej
strony obszaru pracy. Poniewaz teren
po prawej stronie stanowi niewielkg
czesc¢ catego obszaru pracy, mozna
uzy¢ ustawienia fabrycznego parame-
tru Pokrycie trawnika. Upewnij sie, ze
przewod prowadzacy bedzie utozony
zgodnie z zaleceniami podanymi w
Uktadanie i fgczenie przewodu dopro-
wadzajgcego na stronie 20.

3.17.6 3 obszary potgczone dwoma waskimi przejsciami

Powierzchnia 500 m?2

Harmonogram: SILENO city (na 500 m?)

08:00 - 19:00, od poniedziatku do nie-
dzieli

Pokrycie trawnika | Teren 1: Teren 2:
Jak?Doprowadz. |Jak?Doprowadz.
Jak daleko? X m | Jak daleko? X m
Jak czesto?25% | Jak czesto? 25%

Uwagi Poniewaz obszar pracy sktada sie z
kilku obszaréw potgczonych waskimi
przejsciami, w celu uzyskania rowno-
miernych efektéw koszenia na catym
obszarze pracy, nalezy utworzy¢ kilka
terendw, korzystajac z funkcji Pokry-
cie trawnika. Upewnij sie, ze przewdd
doprowadzajacy jest utozony zgodnie
z zaleceniami podanymi w Ukfadanie
i fgczenie przewodu doprowadzajgce-
go na stronie 20.

3.17.7 Obszar odrebny

Powierzchnia 400 + 100 m?

Harmonogram SILENO city (na 500 m?2)
08:00 - 19:00, od poniedziatku do so- |

boty |
|
Pokrycie trawnika | Ustawienia fabryczne ! ]
Uwagi Obszar odrebny jest koszony w trybie I ' @- -----------
Obszar odrebny w niedziele. | ] '
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4 Obstuga

4.1 Przycisk WH/Wiyt.

OSTRZEZENIE: Przed uruchomieniem kosiarki
przeczyta¢ uwaznie zasady bezpieczenstwa.

OSTRZEZENIE: Rece i stopy nalezy trzymaé z

A dala od obracajgcych sie nozy. Nie wolno
trzymac rak ani stop w poblizu obudowy ani pod
nig w czasie pracy silnika.

OSTRZEZENIE: Nie uzywac kosiarki, gdy na
obszarze koszenia znajdujg sie ludzie (a
zwlaszcza dzieci) lub zwierzeta domowe.

* Nacisnij przycisk WL/Wyt., aby wigczy¢ kosiarke
zautomatyzowang. Kosiarka zautomatyzowana jest
aktywna, gdy kontrolka na przycisku Wh/Wyt. swieci
sie.

* Nacisnij przycisk Wt./Wyt., aby wylgczy¢ kosiarke.

4.1.1 Lampka kontrolna

Kontrolka na przycisku WL/Wwt. jest waznym
wskaznikiem stanu:

+ Kosiarka zautomatyzowana jest aktywna, gdy
kontrolka Swieci sie w sposob ciagty.

» Kosiarka zautomatyzowana jest w stanie gotowosci,
gdy kontrolka miga. Oznacza to, ze operator musi
nacisna¢ przycisk WL/Whyt., aby kosiarka
zautomatyzowana stata sie ponownie aktywna.

» Kosiarka zautomatyzowana jest wytgczona, gdy
lampka sie nie Swieci.

OSTRZEZENIE: Przeprowadzenie przegladu
A lub konserwacji kosiarki zautomatyzowanej jest
mozliwe tylko wtedy, gdy jest ona wytgczona.
Kosiarka zautomatyzowana jest wytaczona, gdy
lampka na przycisku WL/Wyt nie Swieci sie.

4.2 Uruchamianie kosiarki zautomatyzowanej
1. Otworzy¢ pokrywe klawiatury.

2. Nacisnij przycisk Wt/Wyt.. WysSwietlacz zostaje
uruchomiony.

3. Wprowadzi¢ kod PIN.
4. Nacisnij przycisk OK.

5. Woybierz zadany tryb pracy i potwierdzi¢ przyciskiem
OK. Patrz Tryby pracy na stronie 37.

6. Zamknij pokrywe.

Uwaga: Jesli kosiarka znajduje sie w stacji tadujgcej,
moze jg opusci¢ wytgcznie po catkowitym natadowaniu
akumulatora i jesli harmonogram jej na to pozwala.

4.3 Tryby pracy

Po nacisnieciu przycisku Tryb mozna wybraé
nastepujgce tryby pracy:

+ Teren gtéwny

* Obszar odrebny (2. obszar)

*  Parkuj

» Parkuj / Harmonogram

*  Pomin harmonogram

N
(T T

@@‘

@ ®
N
4.3.1 Tryb pracy - gtébwny obszar.

Teren gfowny to standardowy tryb pracy, w ktérym
kosiarka zautomatyzowana kosi i taduje sie
automatycznie.

4.3.2 Tryb pracy - Obszar odrebny

Aby skosi¢ obszary odrebne, nalezy wybra¢ tryb pracy
Obszar odrebny. Wybor trybu Obszar odrebny
spowoduje prace kosiarki zautomatyzowanej az do
roztadowania akumulatora.

Jesli kosiarka taduje sie w trybie Obszar odrebny, po
catkowitym natadowaniu wyjedzie ze stacji fadujgcej na
odlegtosc ok. 50 cm i zatrzyma sie. Bedzie to oznaczato,
ze zostata w petni natadowana i jest gotowa do pracy.
Jesli po tadowaniu ma by¢ koszony gtowny obszar
pracy, przed umieszczeniem kosiarki w stacji tadujace;j
ustaw tryb pracy 7eren gfowny.
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4.3.3 Tryb pracy - Parkuj
Tryb Parkujoznacza, ze kosiarka zautomatyzowana

pozostaje w stacji tadujgcej do momentu wybrania
innego trybu pracy.

4.3.4 Tryb pracy - Parkuj/Harmonogram

Tryb pracy Parkuj/Harmonogram oznacza, ze kosiarka
zautomatyzowana pozostaje w stacji tadujgcej do czasu
nastepnego okresu pracy zaplanowanego w
harmonogramie. Patrz Harmonogram i tryb gotowosci
na stronie 38.

4.3.5 Tryb pracy - Pomif harmonogram

Wszystkie ustawienia harmonogramu mozna
tymczasowo poming¢, wybierajgc funkcje Pomiri
harmonogram. Harmonogram moze zosta¢ pominiety
przez 3 godz.

4.4 Zatrzymanie
1. Nacisnij przycisk STOP.

Kosiarka zautomatyzowana oraz silnik ostrzy zatrzymajg
sie.

4.6.1 Standby

The robotic lawnmower has an inbuilt standby period
according to the Standby time table. The standby period
provides for instance a good opportunity to water or play
games on the lawn.

Model Standby time, minimum hours per day
500m2 |13

400 m? (15

350m2 |17

250 m2 (19

4.6.2 To set the schedule

When setting the schedule, calculate that the robotic
lawnmower mows about the amount of the number of
square meters per hour and day listed in table Work

capacity.

Model Approximate work capacity, m2 per hour
and day

500 m?2 45

400 m? 43

350 m? 49

250 m2 49

4.5 Wytaczenie

1. Nacisnij przycisk STOP.

2. Otwoérz pokrywe.

3. Nacisnij i przytrzymaj przycisk WL/Wyt. przez 3
sekundy.

@()®
EN& /&)

4. Kosiarka zautomatyzowana wytaczy sie.

5. Sprawdz, czy kontrolka na przycisku Wt./Wyt nie
Swieci sie.

4.6 Harmonogram i tryb gotowosci

Uzyj funkcji harmonogramu (patrz Zaawansowane na
stronie 25), aby nie doprowadzi¢ do zadeptania
trawnika.

If the working area is for example 250 m? in size, the
robotic lawnmower must operate for 5-6 hours
(depending on the robotic lawnmower's specified
working area). Work capacity (m? per hour and day) is
calculated by dividing the specified working area / active
time per day. For example: 500 m2/ 11h = 45 m2,

The times are approximate and depend for instance on
grass quality, blade sharpness and battery age.

OSTRZEZENIE: Use the schedule to avoid
mowing when there are usually children, pets
and anything else that could be damaged by the
rotating blades on the lawn.

Use the wizard to set a suitable schedule depending on
the size of the lawn. The wizard is taking the built-in
standby time into account before suggesting the
schedule. See Scheduling wizard na stronie 24.

4.6.3 Przyktad 1

Czasy uzyte w tym przypadku dotyczg modelu SILENO
city, smart SILENO city (500 m?), ale zasada jest taka
sama w przypadku innych modeli.

Ustawienie harmonogramu, Okres 1: 08:00 - 22:00.
Okres aktywnosci (A): 08:00 - 19:00.

Ustawienie harmonogramu sprawi, ze kosiarka
rozpocznie koszenie o godzinie 08:00. Jednak o
godzinie 19:00 kosiarka wréci do stacji fadujacej z
powodu czasu spoczynku i ponownie przystapi do pracy
0 godzinie 08:00.

Jesli ustawienie harmonogramu zostato podzielone na 2
okresy robocze, czas spoczynku rowniez zostanie
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podzielony. Minimalny czas spoczynku musi by¢ zgodny
z wartosciami przedstawionymi w tabeli Czas
spoczynku.

SILENO city, smart SILENO city (przyktad: 500 m?)

24 h

Koszenie

Praca, A + C = maks. ilo$¢ godzin 11
tadowanie / spoczynek, B + D = min. 13
ilos¢ godzin

SILENO city, smart SILENO city (przyktad: 500 m?)

Praca, A = maks. ilos¢ godzin 11

tadowanie / spoczynek, B = min. ilos¢ 13

godzin

4.6.4 Przyktad 2

Czasy uzyte w tym przypadku dotyczg modelu SILENO
city, smart SILENO city (500 m?), ale zasada jest taka
sama w przypadku innych modeli.

Ustawienie harmonogramu, Okres 1 (A): 08:00 - 17:00.
Ustawienie harmonogramu, Okres 2 (C): 20:00 - 23:00.
Okres aktywnosci (A): 08:00 - 17:00
Okres aktywnosci (C): 20:00 - 22:00.

Kosiarka zautomatyzowana bedzie pracowac¢ w
godzinach 08:00-17:00. Nastepnie ponownie rozpocznie
koszenie 0 20:00, ale skonczy prace o 22:00 ze wzgledu
na czas spoczynku. Kolejne koszenie rozpocznie sie o
08:00.

4.7 Ladowanie roztadowanego akumulatora

Gdy kosiarka zautomatyzowana GARDENA jest nowa
lub z jakiego$ innego powodu byta przechowywana
przez diugi okres czasu, akumulator bedzie roztadowany
i nalezy go natadowac przed wigczeniem.

OSTRZEZENIE: Kosiarke zautomatyzowang

A mozna fadowac wylgcznie za pomocg staciji
tadujacej przeznaczonej do tego celu.
Nastepstwem nieprawidtowej obstugi moze by¢
porazenie pragdem, przegrzanie lub wyciek
cieczy korozyjnej z akumulatora.

W przypadku wycieku elektrolitu nalezy sptukaé
go woda. Jezeli ptyn dostanie sie do oczu,
zasiegng¢ porady lekarza.

1. Wigczy¢ kosiarke przyciskiem WH/Whyt..

2. Umiescic kosiarke zautomatyzowang w staciji
tadujgcej. Wsung¢ kosiarke najdalej jak to mozliwe,
aby zagwarantowac¢ odpowiedni kontakt pomiedzy
urzgdzeniem i stacjg tadujaca. Patrz kontakt i styki
tadujgce w Product overview na stronie 5

3. Na wyswietlaczu pojawi sie komunikat o trwajgcym
tadowaniu.

4.8 Regulacja wysokosci koszenia

Wysokos¢ koszenia mozna ustawi¢ od MIN (2 cm) do
MAX (5 cm).

UWAGA: W pierwszych tygodniach po utozeniu
A nowej instalacji wysoko$¢ koszenia musi by¢
ustawiona na MAX, aby unikng¢ uszkodzenia
przewodu ograniczajacego. Po tym czasie
wysokos¢ koszenia moze zostac obnizana o
jeden krok w kazdym kolejnym tygodniu, az do
uzyskania zgdanej wysokosci koszenia.

4.8.1 Regulacja wysokosci koszenia

1. Zatrzymac kosiarke zautomatyzowang przyciskiem
STOP.

2. Otworzy¢ pokrywe.
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3. Obroci¢ pokretto do zgdanej pozyciji.
» Obracajgc w prawo mozna zwiekszy¢ wysokosé
koszenia.

* Obracajgc w lewo mozna zmniejszy¢ wysokos¢
koszenia.

4. ZamknacC pokrywe.
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5 Konserwacja

5.1 Wprowadzenie — konserwacja

Aby zapewni¢ niezawodnos$¢ i dtugg zywotnosc
urzadzenia, nalezy regularnie sprawdzac i czyscic
kosiarke zautomatyzowang oraz wymienia¢ zuzyte
czesci. Wszystkie czynnosci konserwacyjne i naprawy
muszg by¢ wykonywane zgodnie z instrukcjg
GARDENA. Patrz Guarantee terms na stronie 56.

W poczatkowym okresie uzytkowania kosiarki dysk
tngcy i noze powinny by¢é poddawane przegladom raz w
tygodniu. Jesli zuzycie w tym okresie jest niewielkie,
mozna zmniejszy¢ czestotliwos¢ przegladow.

Wazne jest, aby tarcza tnaca obracata si¢ swobodnie.
Krawedzie nozy nie moga by¢ uszkodzone. Zywotno$¢
nozy rozni sie znacznie i zalezy na przyktad od:

+ Czasu pracy i powierzchni obszaru pracy.

* Rodzaju trawy i sezonowego wzrostu.

* Gleby, piasku i stosowanych nawozow.

» Obecnosci przeszkod, takich jak szyszki, owoce
spadajgce z drzew, zabawki, narzedzia ogrodnicze,
kamienie, korzenie itp.

W normalnych warunkach jest to od 3 do 6 tygodni w
przypadku uzywania w korzystnych warunkach. Aby
dowiedzie¢ sie, jak nalezy wymieniac noze, patrz
Wymiana noZy na stronie 42.

Uwaga: Praca stepionymi nozami daje gorsze efekty
koszenia. Trawa bedzie wtedy szarpana a kosiarka
bedzie zuzywac wiecej energii, w wyniku czego czasy
pracy ulegng skroceniu i maszyna skosi mniejszy
obszar.

OSTRZEZENIE: Kosiarka zautomatyzowana
musi zosta¢ wytgczona przed rozpoczeciem
jakichkolwiek prac konserwacyjnych. Kosiarka
zautomatyzowana jest wytgczona, gdy kontrolka
na przycisku WL./Wyt. nie swieci sie.

A OSTRZEZENIE: Zatozy¢ rekawice ochronne.

5.2 Clean the robotic lawnmower

It is important to keep the robotic lawnmower clean. A
mower with large amounts of grass stuck to it will not

cope as well with slopes. It is recommended to clean

using a brush.

GARDENA offers a special cleaning and maintenance
kit as an accessory. Please, contact GARDENA
customer service.

clean the robotic lawnmower. Never use
solvents for cleaning.

c UWAGA: Never use a high-pressure washer to

5.2.1 Chassis and blade disc

1. Press the ON/OFF button for 3 seconds to turn off
the robotic lawnmower.

2. Check that the indicator lamp on the ON/OFF button
is not lit.

3. If the robotic lawnmower is very dirty, clean it by
using a garden hose. Do not use a high-pressure
washer.

B

Lift the robotic lawnmower onto its side.

5. Clean the blade disc and chassis using for example
a dish brush. At the same time, check that the blade
disc rotates freely in relation to the foot guard. Also,
check that the blades are intact and can pivot freely.
If long grass or other objects find their way in, these
may impede the blade disc. Even a slight braking
effect leads to a higher consumption of energy and
at worst will prevent the robotic lawnmower from
being able to mow the maximum working capacity.

5.2.2 Podwozie
Wyczyscic¢ spod podwozia. Uzy¢ szczotki lub wilgotnej
Sciereczki.

5.2.3 Kota

Wyczy$¢ obszar wokot przednich kot i tylnego kota oraz
wspornik tylnego kofa. Trawa, ktéra utknie na kotach,
moze utrudni¢ dziatanie kosiarki na zboczach.

5.2.4 Obudowa

Wyczy$¢ obudowe wilgotng i miekka gabka lub
Sciereczka. Jesli obudowa jest bardzo brudna, mozna
uzy¢ wody z myditem lub ptynu do mycia naczyn.

5.2.5 Stacja fadujaca

Nalezy regularnie czysci¢ stacje tadujgcg z trawy, lisci,
gatazek oraz innych obiektow, ktére mogg utrudniac
parkowanie kosiarki.

367 - 003 - 15.12.2017

Konserwacja - 41




5.3 Wymiana nozy

$rub odpowiedniego typu. Firma GARDENA jest
w stanie zagwarantowac bezpieczenstwo tylko
w przypadku stosowania oryginalnych nozy.
Wymiana samych nozy bez wymiany srub moze
spowodowac pekniecie srub w czasie koszenia.
W takim przypadku néz moze wystrzeli¢ spod
obudowy i spowodowa¢ powazne obrazenia.

e OSTRZEZENIE: Nalezy zawsze uzywaé nozy i

Zuzyte lub uszkodzone czesci nalezy wymieni¢ w celu
zapewnienia bezpieczenstwa. Nawet nieuszkodzone
noze trzeba regularnie wymienia¢ na nowe kiedy zaczng
sie tepic, aby zapewni¢ jak najlepsze efekty koszenia i
niskie zuzycie energii.

W kosiarce zautomatyzowanej do tarczy przykrecone sg
3 noze. Wszystkie 3 noze i $ruby nalezy wymieniac
jednoczesnie, aby zapewni¢ odpowiednie wywazenie
uktadu tngcego.

Nalezy uzywac oryginalnych nozy GARDENA z
wyttoczonym logotypem litery H w koronie, patrz
Guarantee terms na stronie 56.

5.3.1 Wymiana nozy
1. Nacisnij przycisk STOP.
2. Otworz pokrywe.

3. Nacisnij i przytrzymaj przycisk Wt./Wyt. przez 3
sekundy, aby wylgczy¢ kosiarke zautomatyzowana.

=299y

4. Sprawdz, czy kontrolka na przycisku Wt/Wyt nie
Swieci sie.

5. Potdz kosiarke zautomatyzowang kotami do gory na
miekkiej i czystej powierzchni, aby nie podrapac
obudowy ani pokrywy.

6. Odkrec 3 sruby. Uzyj srubokretu prostego lub
krzyzakowego.

7. Zdemontuj wszystkie noze i sruby.
8. Zamocuj nowe noze i Sruby.

9. Sprawdz, czy noze poruszajg sie swobodnie na
Srubach.

5.4 Software update

If service is done by GARDENA customer service then
available software updates are downloaded to the
robotic lawnmower by the service technician. However,
owners of GARDENA robotic lawnmowers can update
the software if this is initiated by GARDENA. Registered
users will in that case be notified by email.

5.5 Akumulator

Akumulator nie wymaga konserwacji, ale jego
zywotnos¢ jest ograniczona od 2 do 4 lat.

Zywotno$é akumulatora zalezy od dtugo$ci sezonu oraz
od tego, przez ile godzin dziennie kosiarka
zautomatyzowana pracuje. Ditugi sezon lub
wielogodzinna praca urzgdzenia w ciggu dnia
oznaczajg, ze akumulator trzeba bedzie wymieniac
czesciej.

OSTRZEZENIE: Kosiarke zautomatyzowang

A mozna fadowac wylgcznie za pomocg staciji
tadujacej przeznaczonej do tego celu.
Nastepstwem nieprawidtowej obstugi moze by¢
porazenie pragdem, przegrzanie lub wyciek
cieczy korozyjnej z akumulatora. W przypadku
wycieku elektrolitu nalezy sptuka¢ go woda.
Jezeli ptyn dostanie sie do oczu, zasiegngé
porady lekarza.

UWAGA: Przed odiozeniem do przechowywania

A na sezon zimowy, akumulator musi by¢ w petni
natadowany. Jezeli akumulator nie zostanie w
petni natadowany, moze ulec uszkodzeniu, a w
niektérych przypadkach moze stac sie
bezuzyteczny.

Jesli czasy pracy kosiarki zautomatyzowanej sg krotsze
niz zazwyczaj miedzy tadowaniami, akumulator starzeje
sie i bedzie wkrétce wymagat wymiany. Akumulator jest
w dobrym stanie tak diugo, jak kosiarka
zautomatyzowana zostawia dobrze skoszony trawnik.
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5.5.1 Wymiana akumulatora

producenta nalezy korzysta¢ wytgcznie z
oryginalnych akumulatoréow. W przypadku
stosowania innych akumulatoréw nie mozna
zagwarantowac bezpieczenstwa produktu. Nie
korzysta¢ z baterii jednorazowego uzytku. Przed
wyjeciem akumulatora nalezy odigczy¢
urzgdzenie od sieci zasilajgce;.

ﬁ OSTRZEZENIE: Zgodnie z zaleceniem

1. Nacisnij i przytrzymaj przycisk WL/Wyt. przez 3
sekundy, aby wylgczy¢ kosiarke zautomatyzowana.

2. Sprawdz, czy kontrolka na przycisku WL/Wyt nie
Swieci sie.

3. Potéz kosiarke zautomatyzowang kotami do goéry na
miekkiej i czystej powierzchni, aby nie podrapaé
obudowy i pokrywy wyswietlacza.

4. Oczy$¢ powierzchnie wokét pokrywy akumulatora.

5. Wykre¢ sruby z pokrywy akumulatora (Torx 20) i
zdejmij ja.

6. Nacisnij zatrzask na wtyczce akumulatora i pociagnij
ja ku gorze.

A UWAGA: Nie ciagnij za przewody.

7. Zwolnij zatrzask akumulatora i wyjmij uchwyt (wraz z
akumulatorem) z kosiarki zautomatyzowane;.

8. Zwolnij zatrzask akumulatora i wyjmij akumulator z
uchwytu.

9. Umiesé¢ nowy akumulator w uchwycie.

Uwaga: Naklejka ,This side down” musi by¢
skierowana w gére po umieszczeniu akumulatora
wewnatrz kosiarki. Oznacza to, ze strona z naklejkg

» 1 his side down” zostanie skierowana ku dotowi,
kiedy kosiarka stanie na kotach.

10. Umies¢ uchwyt na akumulator (wraz z
akumulatorem) z powrotem na miejscu w kosiarce
zautomatyzowane;.

11. Podtgcz przewody

12. Zamontuj pokrywe akumulatora tak, aby nie
zacisnag¢ przewodow. Jesli uszczelka na pokrywie
akumulatora jest uszkodzona, nalezy wymienic catg
pokrywe akumulatora.

13. Ostroznie dokre¢ po przekatnej cztery wkrety
pokrywy akumulatora (Torx 20). Nie zniszcz
plastikowych gwintéw w otworach.

5.6 Winter service

Take your robotic lawnmower to GARDENA customer
service for service prior to winter storage. Regular winter
service will maintain the robotic lawnmower in good
condition and create the best conditions for a new
season without any disruptions.

Service usually includes the following:

» Thorough cleaning of the body, the chassis, the
blade disc and all other moving parts.

» Testing of the mower’s function and components.

» Checking and if required replacement of wear items
such as blades and bearings.

+ Testing the mower’s battery capacity as well as a
recommendation to replace battery if necessary.

» If necessary GARDENA customer service can also
update the robotic lawnmower with new software,
including new features where applicable.
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6 Rozwigzywanie probleméw

6.1 Wprowadzenie — rozwigzywanie probleméw

W tym rozdziale przedstawiono komunikaty, ktére mogg zosta¢ pokazane na wyswietlaczu w przypadku wystagpienia
usterki. Podano mozliwe przyczyny usterki oraz sugestie dotyczace sposobu jej usuniecia. Przedstawiono tu takze
rézne objawy, aby poméc w sytuacjach, gdy kosiarka nie dziata zgodnie z oczekiwaniami. Wiecej porad na temat
tego, co zrobi¢ w przypadku usterki lub wystgpienia niepozgdanych objawéw, mozna znalez¢ pod adresem

www.gardena.com.

6.2 Fault messages

Below a number of fault messages are listed which may be shown in the display of the robotic lawnmower. Contact
GARDENA customer service if the same message appears often.

Message Cause Action
Wheel motor blocked, | Grass or other object has wrapped around Check the drive wheel and remove the grass
left the drive wheel. or other object.
Wheel motor blocked, | Grass or other object has wrapped around Check the drive wheel and remove the grass
right the drive wheel. or other object.
Cutting system bloc- | Grass or other object has wrapped around Check the drive wheel and remove the grass
ked the blade disc. or other object.

The blade disc lies in a pool of water. Move the robotic lawnmower and prevent the

collection of water in the working area.

No loop signal The power supply is not connected. Check the wall socket connection and whe-

ther an earth-fault breaker has tripped or not.
Check that the low voltage cable is connected
to the charging station.

The low voltage cable is damaged or not con-
nected.

Check that the low voltage cable is not dama-
ged. Check that it is also properly connected
to the charging station and to the power

supply.

The boundary wire is not connected to the
charging station.

Check that the boundary wire connectors are
fitted properly to the charging station. Repla-
ce connectors if damaged. See Connecting
the boundary wire na stronie 19.

Boundary wire broken.

Find out where the break is. Replace the da-
maged section of the loop with a new loop wi-
re and splice using an original coupler. See
Find breaks in the loop wire na stronie 50.

ECO mode is activated and the robotic lawn-
mower has attempted to start outside the
charging station.

Place the robotic lawnmower in the charging
station and press the STOP button. See Us-
tawienia na stronie 27.

The boundary wire is crossed on its way to
and from an island.

Check that the boundary wire is laid accor-
ding to instructions, e.g. in the right direction
around the island. See /nstalacja na stronie
30.

The connection between the robotic lawnmo-
wer and the charging station has been bro-
ken.

Place the robotic lawnmower in the charging
station and generate a new loop signal, see
Nowy sygnat petli na stronie 28.

Disturbances from metal objects (fences,
reinforcement steel) or buried cables close

by.

Try moving the boundary wire.
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Message

Cause

Action

Trapped

The robotic lawnmower has got caught in so-
mething.

Free the robotic lawnmower and rectify the
reason for it becoming trapped.

The robotic lawnmower is stuck behind a
number of obstacles.

Check if there are any obstacles which make
it hard for the robotic lawnmower to move on
from this location.

Outside working area

The boundary wire connections to the char-
ging station are crossed.

Check that the boundary wire is connected
correctly.

The boundary wire is too close to the edge of
the working area.

The working area slopes too much by the
boundary loop.

The boundary wire is laid in the wrong direc-
tion around an island.

Check that the boundary wire has been laid
according to the instructions. See /nstalacja
na stronie 30.

Disturbances from metal objects (fences,
reinforcement steel) or buried cables close

by.

Try moving the boundary wire.

The robotic lawnmower finds it hard to distin-
guish the signal from another robotic lawnmo-
wer installation close by.

Place the robotic lawnmower in the charging
station and generate a new loop signal, see
Nowy sygnat petli na stronie 28.

Emply battery The robotic lawnmower cannot find the char- | Check that the charging station and the guide

ging station. wire are installed in accordance with the in-
structions. See Uktadanie przewodu dopro-
wadzajgcego na stronie 20.

The guide wire is broken or not connected. Find out where the break is and rectify it.

The battery is spent. Replace the battery. See Akumulator na stro-
nie 42.

The charging station’s antenna is defective. | Check if the indicator lamp in the charging
station flashes red. See /ndicator lamp in the
charging station na stronie 48.
Wrong PIN code Wrong PIN code has been entered. Five at- | Enter the correct PIN code. Contact GARDE-
tempts are permitted, and the keypad is then | NA customer service if you forget the PIN co-
blocked for five minutes. de.
No drive The robotic lawnmower has got caught in so- | Free the robotic lawnmower and rectify the
mething. reason for the lack of drive. If it is due to wet
grass, wait until the lawn has dried before
using the robotic lawnmower.

The working area includes a steep slope. Maximum guaranteed slope is 40%. Steeper
slopes should be isolated. See Powierzchnie
nachylone na stronie 17.

The guide wire is not laid at an angle on a If the guide wire is laid on a slope, it must be

slope. laid at an angle across the slope. See Ukfa-
danie przewodu doprowadzajgcego na stro-
nie 20.

Wheel motor overloa- | The robotic lawnmower has got caught in so- | Free the robotic lawnmower and rectify the

ded, right mething. reason for the lack of drive. If it is due to wet

grass, wait until the lawn has dried before

Wheel motor overloa- ina th botic |

ded, left using the robotic lawnmower.
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Message

Cause

Action

Charging station bloc-
ked

The contact between the charging strips and
contact strips may be poor and the robotic
lawnmower has made a number of attempts
to charge.

Put the robotic lawnmower in the charging
station and check that the charging strips and
contact strips make good contact.

An object is obstructing the robotic lawnmo-
wer.

Remove the object.

The charging station is tilted or bent.

Confirm that the charging station is placed on
a fully flat and horizontal ground. The char-
ging station must not be tilted or bent.

Stuck in charging sta-
tion

There is an object in the way of the robotic
lawnmower preventing it from leaving the
charging station.

Remove the object.

lawnmower from operating.

Upside down The robotic lawnmower is leaning too much | Turn the robotic lawnmower the right way up.
or has turned over.
Needs manual char- | The robotic lawnmower is set to the Seconda-| Place the robotic lawnmower in the charging
ging ry area operating mode. station. This behaviour is normal and no ac-
tion is required.
Next start hh:mm The schedule setting prevents the robotic Change the schedule settings. See Zaawan-

sowane na stronie 25.

The rest period is in progress. The robotic
lawnmower has an inbuilt standby period ac-
cording to the Standby time table.

This behaviour is normal and no action is re-
quired. See Harmonogram i tryb gotowosci
na stronie 38.

The clock on the robotic lawnmower is not
correct.

Set the time. See 7o set the schedule na
stronie 38.

Today's mowing com-
pleted

The rest period is in progress. The robotic
lawnmower has an inbuilt standby period ac-
cording to the Standby time table.

This behaviour is normal and no action is re-
quired. See Harmonogram i tryb gotowosci
na stronie 38.

Lifted

The lift sensor has been activated as the mo-
wer has become trapped.

Free the mower

Collision sensor prob-
lem, front/rear

Mower body can not move freely around its
chassis.

Check that the mower body can move freely
around its chassis.

If the problem remains, the message requires
action by authorized service technician.

Loop sensor problem,
front/rear

Charging system
problem

Tilt sensor problem

Temporary problem

Wheel drive problem, | Grass or other object is wrapped around the | Clean the wheels and around the wheels.
right/left drive wheel.
Safety function faulty | Temporary electronic or software related is- | Restart the mower.

; sue in the mower. . .
Electronic problem If the problem remains, the message requires

action by authorized service technician.

Temporary battery
problem

Battery problem

Temporary battery or software related issue
in the mower.

Restart the mower.
Disconnect and reconnect the battery.

If the problem remains, the message requires
action by authorized service technician.
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Message

Cause

Action

Charging current too
high

Wrong or faulty power supply unit.

Restart the mower.

If the problem remains, the message requires
action by authorized service technician.

Connectivity problem | Potential problem on the connectivity circuit | Restart the mower.
board in the mower. . .
If the problem remains, the message requires
action by authorized service technician.
Connectivity settings | The connectivity settings was restored due to | Please check and change the settings if nee-
restored a fault. ded.
Poor signal quality The connectivity circuit board in the mower is | Verify the mower is not upside down or tilted.

assembled upside down, or the mower itself
is tilted or upside down.

If not, the message requires action by autho-
rized service technician.

6.3 Information messages

Below a number of information messages are listed which may be shown in the display of the robotic lawnmower.
Contact GARDENA customer service if the same message appears often.

Message Cause Action
Low battery The robotic lawnmower cannot find the char- | Check that the charging station and the guide
ging station. wire are installed in accordance with the in-
structions. See Ukfadanie przewodu dopro-
wadzajgcego na stronie 20.
The guide wire is broken or not connected. Find out where the break is and rectify it.
The battery is spent. Replace the battery. See Akumulator na stro-
nie 42.
The charging station’s antenna is defective. | Check if the indicator lamp in the charging
station flashes red. See /ndlicafor lamp in the
charging station na stronie 48.
Settings restored Confirmation that a Reset all user settings This is normal. No action required.

has been carried out.

Guide not found

The guide wire is not connected to the char-
ging station.

Check that the guide wire’s connector is tight-
ly connected to the charging station. See
Uktadanie przewodu doprowadzajgcego na
stronie 20.

Break in the guide wire.

Find out where the break is. Replace the da-
maged section of the guide wire with a new
loop wire and splice using an original coupler.

The guide wire is not connected to the boun-
dary loop.

Check that the guide wire is connected cor-
rectly to the boundary loop. See Uktadanie i
faczenie przewodu doprowadzajgcego na
stronie 20.

Guide calibration fai-
led

The robotic lawnmower has failed to calibrate
the guide wire.

Check that the guide wires are installed ac-
cording to the instructions, See Ukfadanie
przewodu doprowadzajgcego na stronie 20.
Also, check that the minimum distance to the
left of the guide wire is met. See Pierwsze
uruchomienie na stronie 22.

Guide calibration ac-
complished

The robotic lawnmower has succeeded to ca-
librate the guide wire.

No action required.
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6.4 Indicator lamp in the charging station

For a fully functional installation, the indicator lamp in the charging station must emit a solid or flashing green light. If
something else appears, follow the troubleshooting guide below.

There is more help on www.gardena.com. If you still need help, please contact GARDENA customer service.

Light Cause Action
Solid green light Good signals No action required
Green flashing light | The signals are good and £CO mode is acti- | No action required. For more information on
vated. ECO mode, see Ustawienia na stronie 27.
Blue flashing light The boundary loop is not connected to the Check that the boundary wire connectors are
charging station. fitted properly to the charging station. See
Connecting the boundary wire na stronie 19.
Break in the boundary loop. Find out where the break is. Replace the da-
maged section of the loop with a new loop wi-
re and splice using an original coupler.
Yellow flashing light | The guide wire is not connected to the char- | Check that the guide wire connector is pro-
ging station. perly connected to the charging station. See
Uktadanie i faczenie przewodu doprowadza-
Jjgcego na stronie 20
Break in the guide wire. Find out where the break is. Replace the da-
maged section of the guide wire with a new
loop wire and splice using an original coupler.
Red flashing light Interruption in the charging station’s antenna. | Contact GARDENA customer service.
Solid red light Fault in the circuit board or incorrect power Contact GARDENA customer service.

supply in the charging station. The fault
should be rectified by an authorized service
technician.

48 - Rozwigzywanie probleméw

367 - 003 - 15.12.2017




6.5 Symptoms

If your robotic lawnmower does not work as expected, follow the symptoms guide below.

There is a FAQ (Frequently Asked Questions) on www.gardena.com which provides more detailed answers to a
number of standard questions. Contact GARDENA customer service if you still cannot find the reason for the fault.

Symptoms

Cause

Action

The robotic lawnmo-
wer has difficulty do-
cking.

The boundary wire is not laid in a long
straight line that is far enough out from the
charging station.

Check that the charging station has been in-
stalled according to the instructions in /nstal-
ling and connecting the charging station na
stronie 14

The guide wire is not inserted in the slot un-
der the charging station.

It is absolutely critical for operation that the
guide wire is perfectly straight and is in the
correct position under the charging station.
Therefore make sure that the guide wire is al-
ways in its slot in the charging station. See
Uktadanie i faczenie przewodu doprowadza-
Jjgcego na stronie 20.

The charging station is on a slope.

Place the charging station on a surface that is
entirely level. See Best charging station loca-
tion na stronie 12.

The robotic lawnmo-
wer runs at the wrong
time

The robotic lawnmower clock needs to be set.

Set the clock. See Godzina i data na stronie
31.

The start and stop times for mowing are in-
correct.

Reset the start time and stop time settings for
mowing. See Zaawansowane na stronie 25.

The robotic lawnmo-
wer vibrates.

Damaged blades lead to imbalance in the
cutting system.

Inspect the blades and screws and replace
them if necessary. See Wymiana noZy na
stronie 42.

Too many blades in the same position lead to
imbalance in the cutting system.

Check that only one blade is fitted at each
screw.

Different versions (thickness) of GARDENA
blades are used.

Check if the blades are of different versions.

The robotic lawnmo-
wer runs, but the bla-
de disc does not rota-
te.

The robotic lawnmower searches for the
charging station.

No action. The blade disc does not rotate
when the robotic lawnmower is searching for
the charging station.

The robotic lawnmo-
wer mows for shorter
periods than usual
between charges.

Grass or other foreign object blocks the blade
disc.

Remove and clean the blade disc. See Clean
the robotic lawnmower na stronie 41.

The battery is spent.

Replace the battery. See Akumulator na stro-
nie 42.

Both the mowing and
charging times are
shorter than usual.

The battery is spent.

Replace the battery. See Akumulator na stro-
nie 42.

The robotic lawnmo-
wer is parked for
hours in the charging
station.

The robotic lawnmower has an inbuilt standby
period according to the Standby time table.
See Standby na stronie 38.

No action.

The STOP button has been activated.

Open the hatch, enter the PIN code and con-
firm with the OK button. Press the Start but-
ton and then close the hatch.
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Symptoms Cause

Action

Uneven mowing re- | The robotic lawnmower works too few hours | Increase the mowing time. See Zaawansowa-

sults. per day.

ne na stronie 25.

find its way to all remote areas.

The shape of the working area requires the Use Area 7-3to steer the robotic lawnmower
use of Area 7-3for the robotic lawnmower to |to a remote area. See Lawn coverage na

stronie 28.

The How often? setting is incorrect in relation | Check that the correct How offen? value is
to the layout of the working area.

selected.

Working area too large.

Try limiting the working area or extending the
working time. See Zaawansowane na stronie
25.

Dull blades.

Replace all the blades. See Wymiana nozy
na stronie 42.

height.

Long grass in relation to the set cutting

Increase the cutting height and then succes-
sively lower it.

around the motor shaft.

Accumulation of grass by the blade disc or

Check that the blade disc rotates freely and
easily. If not, screw off the blade disc and re-
move grass and foreign objects. See Clean
the robotic lawnmower na stronie 41.

6.6 Find breaks in the loop wire

Breaks in the loop wire are usually the result of
unintentional physical damage to the wire such as when
gardening with a shovel. In countries with ground frost,
also sharp stones that move in the ground can damage
the wire. Breaks can also occur due to the wire being
stretched excessively during installation.

Mowing the grass too low right after the installation can
damage wire insulation. Damage to the insulation may
not cause disruptions until several weeks or months
later. To avoid this, always select the maximum cutting
height the first weeks after installation and then lower
the height one step at a time every second week until
the desired cutting height has been reached.

A defective splicing of the loop wire can also lead to
disruptions several weeks after the splice was done. A
faulty splice can, for example, be the result of the
original coupler not being pressed together hard enough
with a pair of pliers, or that a coupler of lower quality
than the original coupler has been used. Please first
check all known splices before further troubleshooting is
done.

A wire break can be located by gradually halving the
distance of the loop where the break may have occurred
until there is only a very short section of the wire left.

The following method does not work if ECO mode is
activated. Make sure first that ECO mode is turned off.
See ECO mode na stronie 30.

1. Check that the indicator lamp in the charging station
flashes blue, which indicates a break in the
boundary loop. See /ndicafor lamp in the charging
slation na stronie 48.

Check that the boundary wire connections to the
charging station are properly connected and not
damaged. Check that the indicator lamp in the
charging station is still flashing blue.

Switch the connections between the guide wire and
the boundary wire in the charging station.

Start by switching connection L and GUIDE.

If the indicator lamp is lit with a solid green light,
then the break is somewhere on the boundary wire
between L and the point where the guide wire is
connected to the boundary wire (thick black line in
the illustration).
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To rectify the fault you will need boundary wire,
connector(s) and coupler(s):

a) If the suspected boundary wire is short then it is
easiest to exchange all of the boundary wire
between L and the point where the guide wire is
connected to the boundary wire (thick black line).

b) If the suspected boundary wire is long (thick black
line) then do as follows: Put L and GUIDE back to
their original positions. Then disconnect R. Connect
a new loop wire to R. Connect the other end of this
new loop wire at the middle of the suspected wire
section.

——

If the indicator lamp now is green, then the break is
somewhere in the wire between the disconnected
end to the point where the new wire is connected
(thick black line below). In that case, move the
connection for the new wire closer to the
disconnected end (roughly at the middle of the
suspected wire section) and check again if the
indicator lamp is green.

Continue until only a very short section of the wire
remains which is the difference between a solid
green light and a flashing blue light. Then follow
instruction in step 5 below.
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4. |If indicator lamp still flashes blue in step 3
above: Put L and GUIDE back in their original
positions. Then switch R and GUIDE. If indicator
lamp now is lit with a solid green light then
disconnect L and connect a new boundary wire to L.
Connect the other end of this new wire at the middle
of the suspected wire section. Follow the same
approach as in 3a) and 3b) above.

5. When the break is found, the damaged section must
be replaced with a new wire. Always use original
couplers.
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7 Transport, przechowywanie i utylizacja

7.1 Transport

Zatgczone baterie litowo-jonowe podlegajag przepisom
regulujgcym transport produktéw niebezpiecznych
(ADR). W przypadku transportu w celach handlowych,
na przyktad poprzez osoby trzecie czy firmy spedycyjne,
nalezy spetni¢ specjalne wymagania dotyczace
opakowania i oznakowania. Skonsultowac sie ze
specjalistg ds. niebezpiecznych materiatéw, aby
zasiegngc¢ porady na temat przygotowania produktu do
transportu. Nalezy takze dziata¢ w zgodzie z
ewentualnymi, bardziej szczegbtowymi przepisami
danego kraju.

Otwarte ztgcza nalezy owingc¢ tadmg izolacyjna, a
akumulator zapakowac tak, aby nie mogt sie
przemieszczac w obrebie opakowania. Nalezy zawsze
zabezpieczy¢ produkt na czas transportu.

7.2 Przechowywanie w sezonie zimowym

7.2.1 The robotic lawnmower

Clean the robotic lawnmower carefully before putting it
away for the winter. See Clean the robotic lawnmower
na stronie 41.

To guarantee battery functionality and service life, it is
important to charge the robotic lawnmower before
storing it away for the winter. Place the robotic
lawnmower in the charging station with the hatch open
until the battery icon in the display shows that the
battery is fully charged. Then turn off the robotic
lawnmower by pressing the ON/OFF button. Check that
the indicator lamp on the ON/OFF button is not lit.

Check the condition of wear items such as blades and
bearings in the rear wheel. Rectify if necessary to make
sure the robotic lawnmower is in good condition prior to
next season.

Store the robotic lawnmower standing on all wheels and
place it in a dry, frost-free environment, preferably in the
mower’s original packaging. You can also hang the
robotic lawnmower on a GARDENA original wall hanger.
Contact GARDENA customer service for more
information about available wall hangers.

UWAGA: The battery must be charged fully
before winter storage. If the battery is not fully
charged it can be damaged and in certain cases
be rendered useless.

7.2.2 The charging station

It is recommended to store the charging station and
power supply indoors. The boundary wire and the guide
wire can be left in the ground.

1. Disconnect the charging station power supply.

2. Release the connector lock of the power supply, and
pull the connector out.

3. Disconnect the boundary and guide wire connectors
from the charging station.

The ends of the wires should be protected from damp by
putting them in a container with grease for instance.
GARDENA offers a special box to protect the wire ends
during the winter. Please, contact GARDENA customer
service.

UWAGA: If the charging station is left outdoors
during the winter, the charging station must be
connected to the mains, the boundary wire and
the guide wires the entire winter.

7.3 Po okresie zimowym

1. Nalezy sprawdzi¢, czy urzadzenie wymaga
czyszczenia — szczegoOlnie styki fadujgce kosiarki i
stacji tadujacej.

2. Jesli styki fadujgce majg Slady przypalen lub
osadow, nalezy je oczysci¢ drobnoziarnistym
papierem Sciernym.

3. Sprawdzié, czy ustawienia daty i czasu w kosiarce
sg prawidtowe.

7.4 Informacje zwigzane z ochrong srodowiska

Symbol znajdujacy sie na kosiarce
zautomatyzowanej GARDENA informuje o
tym, ze produktu tego nie wolno traktowac¢
jak zwyktego odpadu domowego. Po
zuzyciu urzgdzenie nalezy przekazac do
odpowiedniego punktu zbidrki w celu
przetworzenia podzespotoéw
elektronicznych i akumulatoréw.
Akumulator nalezy wyciagng¢ z produktu
zanim zostanie wyrzucony.

Przez upewnienie sie, ze produkt zostanie prawidtowo
przetworzony, pomagasz przeciwdziata¢ jego
potencjalnemu negatywnemu wptywowi na srodowisko
naturalne oraz ludzi.

Aby uzyskac¢ wiecej informacji na temat recyklingu
niniejszego produktu, skontaktuj sie z urzedem miasta
lub gminy, przedsiebiorstwem gospodarki komunalnej
albo punktem sprzedazy, w ktérym produkt zostat
kupiony.

7.5 Wyjmowanie akumulatora do recyklingu

Aby wymontowac akumulator kosiarki
zautomatyzowanej, patrz Wymiana akumulatora na
stronie 43.
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8 Dane techniczne

8.1 Dane techniczne

Dane SILENO city smart SILENO city
Wymiary

Dtugo$¢, cm 55 55

Szerokos¢, cm 38 38

Wysokos¢, cm 23 23

Ciezar, kg 7,3 7,3

Uktad elektryczny SILENO city smart SILENO city
Akumulator, litowo-jonowy, 18 V /2,1 Ah. Nr kat. 584 85 28-01, 584 85 28-02

Zasilacz 28 V DC, napiecie wejsciowe (V) 100-240 100-240

Dtugosc¢ przewodu niskiego napiecia, m 5 5

Srednie zuzycie energii przy maksymalnym wykorzysta-
niu urzadzenia

3,9 kWh/miesigc dla obsza-
ru pracy o powierzchni 500
m2

3,9 kWh/miesigc dla obsza-
ru pracy o powierzchni 500
m2

Prad tadowania, A DC 1,3 1,3
Sredni czas koszenia, min 60 60
Sredni czas tadowania, min 60 60
Antena petli ograniczajacej SILENO city smart SILENO city
Zakres czestotliwo$ci roboczych, Hz 300-80 000 300-80 000
|1\/Iaksymalna moc czestotliwosci radiowej, mW przy 60 m | <25 <25
Emisje hatasu do otoczenia zmierzono jako moc akus- SILENO city smart SILENO city
tyczng?
Zmierzona moc akustyczna, dB (A) 56 56
Niepewnos$¢ emisji hatasu Ky, dB (A) 2 2
Gwarantowana moc akustyczna, dB (A) 58 58
45 45

Poziom ci$nienia akustycznego w uchu operatora, dB (A)
3

Deklaracje dotyczace emisji hatasu sg zgodne z normg EN 50636-2-107:2015.

1 Maksymalna aktywna moc wyjéciowa anten na pasmie czestotliwosci roboczej urzadzen do komunikacii radio-

wej.

2 Emisje hatasu do otoczenia zmierzono jako moc akustyczng (Lwa), zgodnie z dyrektywg WE 2000/14/WE. Gwa-
rantowany poziom ci$nienia akustycznego uwzglednia odchylenia produkcyjne oraz wahania wynikéw pomiaréw

w przedziale 1-3 dB(A).

3 Wahania poziomu ci$nienia akustycznego Kpa, 2-4 dB (A).
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Koszenie SILENO city smart SILENO city
Uktad thacy 3 obrotowe noze thgce
Predkos¢ napedu nozy, obr./min 2500 2500

Pobdr mocy podczas koszenia, W +/- 20% 20 20

Wysokos¢ koszenia, cm 2-5 2-5

Szerokos$¢ koszenia, cm 16 16

Najwezsze mozliwe przejscie, cm 60 60

Maksymalne nachylenie obszaru koszenia, % 25 25

Maksymalne nachylenie petli ograniczajgcej, % 10 10

Maksymalna dtugosc¢ petli ograniczajacej, m 300 300

Maksymalna dtugos¢ przewodu doprowadzajgcego, m 150 150

Wydajno$é robocza, m2+/- 20% -700 -700

(w zaleznosci od specyfikacji produktu)

Klasyfikacja IP SILENO city smart SILENO city
Kosiarka zautomatyzowana IPX5 IPX5

Stacja tadujgca IPX5 IPX5

Zasilacz IPX4 IPX4

Wewnetrzne SRD (urzadzenie krétkiego zasiegu) SILENO city smart SILENO city
Zakres czestotliwosci roboczych, MHz - 863-870
Maksymalna przekazywana moc, dBm - 14

Zasieg radiowy na wolnym obszarze, ok. m - 100

Bluetooth® SILENO city smart SILENO city
Zakres czestotliwosci roboczych, MHz 2400 - 2484 2400 - 2484
Maksymalna przekazywana moc, dBm 8 8

Husqgvarna AB nie gwarantuje peinej kompatybilnosci pomiedzy kosiarkg zautomatyzowang a innego typu systemami
bezprzewodowymi takimi jak piloty zdalnego sterowania, nadajniki radiowe, aparaty stuchowe dla niedostyszacych,

podziemne elektryczne ogrodzenia dla zwierzat itp.
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9 Gwarancja

9.1 Guarantee terms

GARDENA guarantees this product’s functionality for a
period of two years (from date of purchase). The
guarantee covers serious faults relating to materials or
manufacturing faults. Within the guarantee period, we
will replace the product or repair it at no charge if the
following terms are met:

* The robotic lawnmower and the charging station
may only be used in compliance with the instructions
in this Operator’s Manual. This manufacturer's
guarantee does not have an effect on the user's
existing warranty claims against the dealer/seller.

* End-users or non-authorized third parties must not
attempt to repair the product.

Examples of faults which are not included in the
guarantee:

+ Damage caused by water seepage from using a
high-pressure washer, or from being submerged
under water, for example when heavy rain forms
pools of water.

+ Damage caused by lightning.

+ Damage caused by improper battery storage or
battery handling.

+ Damage caused by using a battery that is not a
GARDENA original battery.

» Damage caused by not using GARDENA original
spare parts and accessories, such as blades and
installation material.

+ Damage to the loop wire.

+ Damage caused by non-authorized changing or
tampering with the product or its power supply.

The blades and wheels are seen as disposable and are
not covered by the guarantee.

If an error occurs with your GARDENA robotic
lawnmower, please contact GARDENA customer
service for further instructions. Please have the receipt
and the robotic lawnmower’s serial number at hand
when contacting GARDENA customer service.
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10 Deklaracja zgodnosci WE

10.1 Deklaracja zgodnosci WE

Husqvarna AB, SE-561 82 Huskvarna, Szwecja, tel.:
+46-36-146500, zapewnia niniejszym, ze kosiarki
zautomatyzowane GARDENA SILENO city i GARDENA
smart SILENO city poczawszy od maszyn z numerami
seryjnymi wypuszczonymi w 2017 tygodniu 48 roku i
pozniej (rok i tydzien, po ktérym nastepuje numer
seryjny, podany jest wyraznie na tabliczce
znamionowej), sg zgodne z przepisami zawartymi w
DYREKTYWIE RADY:

+ Dyrektywa maszynowa 2006/42/WE:

» Szczegodlne wymagania dla zautomatyzowanych
kosiarek elektrycznych zasilanych
akumulatorami EN 50636-2-107: 2015

» Pola elektromagnetyczne EN 62233: 2008.

+ Dyrektywa dotyczaca ,ograniczenia uzycia
niektérych substancji niebezpiecznych” 2011/65/UE.

» Dyrektywa dotyczgca emisji hatasu urzadzen
pracujgcych na zewnatrz 2000/14/WE. Patrz
réwniez rozdziat Dane techniczne na stronie 54, aby
uzyskac¢ informacje o emisjach hatasu oraz
szerokosci ciecia.

Uprawniony organ 0404, RISE SMP Svensk
Maskinprovning AB, Box 7035, SE-750 07 Uppsala,
Sweden, wydat raport dotyczacy zgodnosci z
zatagcznikiem VI do dyrektywy rady 2000/14/WE z dnia 8
maja 2000 roku, dotyczacej emisji hatasu do otoczenia.
Numer certyfikatu: 01/901/287 dla GARDENA SILENO
city i dla GARDENA smart SILENO city.

» Dyrektywa w sprawie urzadzen radiowych
2014/53/UE. Zostaly zastosowane nastepujace

normy:
» Ostateczna wersja ETSI EN 303 447 v1.1.1
(2017-06)

»  Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna:
+ ETSI EN 301 489-1 Wersja robocza v2.2.0
+ ETSI EN 301 489-52 Wersja robocza v1.1.0
+ ETSIEN 301 489-17 Wersja robocza v3.2.0
+ ETSIEN 301 489-19v2.1.0
+ ETSIEN 300 328 v2.1.1

* W przypadku GARDENA smart SILENO city
wyposazonych w inteligentne urzadzenia
systemowe rowniez:

« ETSIEN 301 489-3 v2.1.1
+ ETSI EN 300 220-1 v2.4.1
+ ETSI EN 300 220-2 v3.1.1

s

Huskvarna 2017-11-01

Lars Roos

C€

Global R&D Director, Electric category

(Autoryzowany przedstawiciel Husqvarna AB oraz
osoba odpowiedzialna za dokumentacje techniczng).
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